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DER KUENLE SERVICE

DIREKT BEIM KUNDEN

Mehr Tempo durch Antriebe ab Lager

Unser Angebotsservice Unser ,Auf Wunsch Express-Lieferservice”

Unser 12 Stunden Unser bundesweiter Unser 4 Stunden Liefersevice

Angebotsservice 12 Stunden Lieferservice* im Radius von 200 km*

Wir garantieren lhnen eine Wir liefern Ihre bestellte Ware Wir liefern Ihre bestellten
bundesweit innerhalb von 12 Avrtikel im Umkreis von 200 km

Angebotsbearbeitung inner-
halb von 12 Stunden Stunden innerhalb von 4 Stunden

KUENLE ANTRIEBSSYSTEME: VORSPRUNG DURCH KOMPETENZ — INDIVIDUELL UND SCHNELL

Sie sehen in dieser Produktiibersicht die Vielseitigkeit unseres Lieferprogramms.

*Motoren, Getriebe und Frequenzumrichter sind kurzfristig lieferbar. Bitte fragen Sie hierzu detailliert nach.
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Seit liber 75 Jahren erhalten Sie von KUENLE Antriebssysteme aus einer Hand Technik und Service.

Von Anfang an ist das Ziel von KUENLE Antriebssysteme, den verschiedensten Anwendungen elektrische
Antriebe zur Verfiigung zu stellen, die einen gesamten Prozess kostenoptimal beeinflussen,

> auf einem hohen technischen Niveau!

> kompetent, individuell und schnell!

Die traditionelle Stirke von KUENLE Antriebssysteme sind Fertigung, Umbau und Lieferung von Drehstrom-
Asynchron-Motoren der Typenreihen

> KTE leicht und effektiv durch das Aluminium-Gehéause

>  KDG mit Grauguss-Gehause auch fir robuste Einsatzgebieten

Eine innovative Weiterentwicklung zu den Standard-Motoren sind die neuen Kompaktantriebe der Reihe
> KFU-tronic leistungsfahig bis 22 kW im robusten Alugehause

zum multifunktionalen Einsatz
> zentral statt Klemmenkasten auf dem Motor montiert

> dezentralzur Wandmontage

Individuelle Antriebssysteme - flr besondere Anspriiche und hohe Belastungen
> vom Schaltschrank bis zum Antrieb

> auf Wunsch auch Beratung, Montage und Inbetriebnahme vor Ort

Eine Ubersicht zu dem weiteren vielfiltigen KUENLE-Lieferprogramm, beispielsweise
Drehstrom-Asynchron-Generatoren,
[>  Getriebe und Getriebemotoren,
> Frequenzumrichter,
[>  und vieles mehr

finden Sie auf den letzten Seiten dieses Kataloges und unter www.kueenle.de.

Sie finden bei Kiienle Antriebssysteme
Antriebe und Systeme
fiir Menschen und Maschinen in Bewegung!

KN 8070.1910 KDG Seite 1
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Technische Daten, Abbildungen und Ausfiihrungen kénnen sich dndern

n Wir sind bestrebt, unsere Erzeugnisse laufend zu verbessern.
und sind erst nach schriftlicher Bestatigung verbindlich.

20191008
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1. Allgemeines

Die Norm IEC 60034-30 definiert und harmonisiert welt-
weit die Wirkungsgradklassen IE1, IE2 und IE3 fir Nie-
derspannungs-Drehstrommotoren. Mit der Norm IEC
60034-2-1 wurden ebenfalls neue Verfahren zur Messung
des Wirkungsgrades von Niederspannungs-
Drehstrommotoren eingefiihrt. Die neue Norm fiihrt zu
einer deutlich erhéhten Genauigkeit unter definierten
Laborbedingungen. Sie 16st die bisherige Norm EN

Gesetzliche Vorgaben zu den Mindestwirkungsgraden

In Europa ist seit einigen Jahren die Okodesign-Richtlinie
(ErP-Richtlinie) in der Umsetzungsphase. Die Anforde-
rungen an Niederspannungs-Drehstrommotoren hat die
Kommission im Marz 2009 verabschiedet. Damit gibt es
in Europa verbindliche Regelungen fiir Motoren und den
Einsatz von Frequenzumrichtern.

Die Verordnung (EG) Nr. 640/2009 vom 22. Juli 2009 zur
Durchflihrung der Richtlinie 2005/32/EG des Europai-
schen Parlaments und des Rates im Hinblick auf die
Festlegung von Anforderungen an die umweltgerechte
Gestaltung von Elektromotoren ist inzwischen durch die
Anderung V 4/2014 erganzt/geandert worden.

Unter die Verordnung (EG)640/2009 + (EG)4/2014
fallen alle eintourigen Drehstrom-Asynchronmotoren
mit Kafiglaufer fiir 50 und/oder 60 Hz, welche

> eine Bemessungsspannung bis 1000V haben,

[>  eine Bemessungsleistung zwischen 0,75kW und
375 kW haben,

> die Polzahl 2, 4 oder 6 haben,

> im Dauerbetrieb laufen (Betriebsart S1),

>  fir direktes Einschalten am Netz geeignet sind,
> fir Betriebsbedingungen in Ubereinstimmung mit

IEC/EN60034-1, Abs.6 bemessen sind.

Wichtig!

60034-2:1996 ab. Die Zusatzverluste werden nun ge-
messen und nicht mehr pauschal addiert.

Je besser die Wirkungsgradklasse ist, umso aufwandiger
wird die Produktion der Motoren.

Bezogen auf die Motorlebensdauer betragen die An-
schaffungskosten jedoch nur wenige Prozentpunkte und
amortisieren sich z.B. bei Lifter- und Pumpenantriebe,
die mehr als 8 Stunden taglich laufen, bereits im ersten
Jahr.

Wir liefern alle Standardmotoren in der 2-, 4- und 6- poli-
gen Ausfiihrung nur noch als IE3—Motoren. 8-polige Mo-
toren kénnen ebenfalls als IE3-Motoren geliefert werden.
Diese werden bisher in der ErP-Richtlinie noch nicht
vorgeschrieben.

IE2-Motoren kénnen geliefert werden, wenn sie aus-
schlief3lich am Frequenzumrichter betrieben werden. Dies
wird mit der Kennzeichnung VSD (Variable Speed Drive)
auf Typenschild und Datenblatt gekennzeichnet.

Motoren < 0,75 kW und > 375 kW, sowie héherpolige
Motoren liefern wir als energieoptimierte Motoren.

Nicht unter die EU-Verordnung fallen:

[>  Motoren die extra dafiir ausgelegt sind, ganz in ei-

ner Flussigkeit eingetaucht betrieben zu werden.

>  Vollstandig in ein Produkt eingebaute Motoren, de-
ren Wirkungsgrad nicht unabhangig von diesem
Produkt erfasst werden kénnen

> Motoren, die speziell fiir den Betrieb unter folgen-

den Betriebsbedingungen ausgelegt sind:

- in Héhen Uber 4000 m Uber dem Meeresspiegel
- bei Umgebungstemperaturen Gber 60°C

- bei Betriebshdchsttemperaturen Gber 400°C

- bei Umgebungstemperaturen unter -30°C

- bei wassergekiihlten Motoren mit einer Kiihlflis-
sigkeitstemperatur unter 0°C oder tber 32°C

- in explosionsgefahrdeten Bereichen im Sinne der
RL 2014/34/EU

> Bremsmotoren

Ein Inverkehrbringen von nichtklassifizierten oder IE1-Normmotoren, fur die die
VO(EG)640/2009 gilt, ist seit dem 16. Juni 2011 in der EU nicht mehr zulassig.

Seit dem 27.7.2014 gelten die verscharften Bedingungen der VO(EG)4/2014.

Weitere Merkmale der Drehstrom-Asynchronmotoren sind
> Asynchronmotoren nach IEC 60034
> Geschlossene Ausflihrung, eigenbellftet (TEFC)

> Aluminiumgehause / Graugussgehause

generell Schutzart IP 55 (Hohere Schutzarten sind als Option lieferbar.)

KN 8070.1910

KDG
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1.1. Internationale Vorschriften

Motoren fir den nordamerikanischen Markt (USA und
Canada) sind in der Typenreihe KTE als IE2 und IE3,
sowie als KDG-IE3-Motoren nach UL zertifiziert.
(PRGY8.E244869 bzw. PRGY2.E244869)

Die Lieferung dieser Motoren nach den elektrischen Best-
immungen der NEMA MG1 (Motors and Generators) ist
maoglich.

Seit 1. Juni 2016 ersetzt das neue Energiesparprogramm
(Energy Conservation Standards for Commercial and
Industrial Electric Motors) das bisherige EISA (Energy
Independence and Security Act). Durch das neue Gesetz
werden bei den meisten Motortypen die Mindestwir-

kungsgrade in die nachst héhere Stufe angehoben und
erstmalig auch durch das Gesetz erfasst. Der Gesetzge-
ber (DoE) Giberwacht und erteilt die Zulassung zur Einfuhr
in den US-Markt.

KFU-tronic-Kompaktmotoren sind zurzeit noch nicht zerti-
fiziert. Eine Lieferung dieser Typen ist mit dem Vermerk
»gebaut nach cUL* moglich.

Eine Kennzeichnung auf dem Typenschild ist nicht zulas-
sig.

In der nachfolgenden Tabelle sind verschiedene auslandische Vorschriften und Richtlinien mit ihren Liefermdglichkeiten

aufgefiihrt.

Lander Motortypen

Geforderte Zulassungen und

Liefermoglichkeiten

IM B3, B35, B34 (Fumotor)

Wirkungsgradklasse
KTE 63 bis 250 (2,-4, 6-polig)
Standardmotor (Subtype I) KDG..80 bis 355 (2,-4, 6-polig)
1 bis 200 HP NEMA MG1 UL-Zulassun UI: file E244869
2-,4-,6-,8-polig IE3 (NEMA Premium Efficiency [:hus

Fir Ex-Motoren besteht
keine Zulassung!

Standardmotor (Subtype II)
USA IM B5, B14 und alle Einbaulagen
mit vertikaler Welle (IM V..)

NEMA MG1
IE3 (NEMA Premium Efficiency

KTE 63 bis 250 (2,-4, 6-polig)
KDG..80 bis 355 (2,-4, 6-polig)

=

[ us
UL-Zulassung UL file E244869
Fur Ex-Motoren besteht
keine Zulassung!

Umrichtermotoren
Aussetzbetrieb S3 — S9
Polumschaltbarer Motor

Motor mit Anlaufverhalten nach
Design D

Keine Vorgabe

KTE 63 bis 250 (2,-4, 6-polig)
KDG..80 bis 355 (2,-4, 6-polig)
UL-Zulassung UL file E244869

[:“ us

Fur Ex-Motoren besteht
keine Zulassung!

Canada CSA-Zulassung

cM\us

Kein CSA-Label

Zertifizierungspflichtig fiir
2-polige Motoren < 2,2kW

6-polige Motoren < 0,75kW
8-polige Motoren < 0,55kW

CCC (China Compulsory Certifi-
4-polige Motoren < 1,1kW cation)

nicht lieferbar

China

0,75 kW bis 375 kW
2-, 4-,6-polig
<1000V und 50 Hz
Betriebsart S1

CEL (China Energy Label)
nach GB 18613-2012

IE2 entspricht CEL Grade 3
IE3 entspricht CEL Grade 2
IE4 entspricht CEL Grade 1

KDG_ 80 bis 355
2- und 4-polig
CEL Grade 2

Tabelle 1 — Internationale Richtlinien

Seite 6
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1.2. Normen

KUENLE-Motoren entsprechen folgenden Standards und Normen:

Elektrisch

Allgemeine Bestimmungen fiir
drehende elektrische Maschi-
nen

Drehende elektrische Maschi-
nen Ermittlung der Verluste
und des Wirkungsgrades

Wirkungsgradgrenzwerte von
Asynchronmaschinen

Anschlussbezeichnungen und
Drehsinn fur umlaufende
elektrische Maschinen

Drehende elektrische Maschi-
nen, Anlaufverhalten von
Kéfiglaufermotoren

IEC-Standard Spannungen

Elektrische Isolierung

Mechanisch

Abmessungen und Leistungs-
zuordnung

Drehende elektrische Maschi-
nen, Wellenenden

Drehende elektrische Maschi-
nen, Schutzarten

Drehende elektrische Maschi-
nen, Kiihlverfahren

Drehende elektrische Maschi-
nen, Bezeichnungen fir Bau-
formen und Aufstellung

Drehende elektrische Maschi-
nen, Gerauschgrenzwerte

Drehende elektrische Maschi-
nen, Mechanische Schwin-
gungen

Tabelle 2 - Normen

IEC EU D DIN/VDE

DIN EN 60034-1

60034-1 EN 60034-1
VDE 0530-1

60034-2-1

60034-30-1

60034-8 HD 538 S4  DIN VDE 0530-8

60034-12 EN 60034-12 DIN EN 60034-12

60038 HD 472 $1 DIN |IEC 60038
60085 DIN IEC 60085
60072 DIN EN 50347
60072 HD 231 DIN 748-3

60034-5 EN 60034-5 DIN EN 60034-5

60034-6 EN 60034-6 DIN EN 60034-6

60034-7 EN 60034-7 DIN EN 60034-7

60034-9 EN 60034-9 DIN EN 60034-9

60034-14 EN60034-14 DIN EN 60034-14

| CEI/UNEL

CEI EN 60034-1

CEI EN 60034-8

CEI EN 60034-
12

CEl 8-6

CEI EN 60085

UNEL 13113
UNEL 13117
UNEL 13118

UNEL 13502

CEI EN 60034-5

CEI EN 60034-6

CEI EN 60034-7

CEI EN 60034-9

CEI EN 60034-
14

GB BS

4999-1
4999-69

4999-3

4999-112

4999-10
51-110

4999-10

4999-20

4999-21

4999-22

4999-51

4999-50

F NFC

51-200
51-111

51-118

51-105
51-104

20106-2-74

51-111

EN60034-5

51-117

51-119

51-111

KN 8070.1910
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1.3. Sicherheitshinweise

Die Motoren werden mit einem Sicherheitshinweis (KN
540 - Betrieb von KUENLE-Elektromotoren) ausgeliefert.

Dieser Sicherheitshinweis ist in Verbindung mit der Mon-
tage, Bedienungs- und Wartungsanleitung (KN 500) des
Motors anzuwenden und muss beachtet werden.

Elektrische Maschinen enthalten gefahrliche spannungs-
fuhrende und rotierende Teile und kénnen durch nicht
bestimmungsgemafen Einsatz, fehlerhaftes Bedienen,

Es ist zu gewahrleisten, dass nur qualifizierte Personen
(Definition fur Fachkrafte siehe DIN VDE 0105 bzw. IEC
364) mit jeglichen Arbeiten (Planung, Transport, Monta-
ge, Installation, Inbetriebnahme, Wartung, Reparatur,
Demontage) an den Betriebsmitteln beauftragt werden.

Unterlagen zur Aufstellung, Inbetriebnahme, Bedienung,
Wartung und Reparatur der Betriebsmittel werden im
Internet als PDF-Dateien zur Verfligung gestellt oder

mangelhafte Wartung und unzuldssige Demontage von
Schutzeinrichtungen zu schwersten Personen- und
Sachschéden fihren.

1.4. Toleranzen

koénnen bei Klienle angefordert werden.

Fir IEC-Normmotoren gelten nach EN 60034-1 nachfolgende elektrische Toleranzen:

Toleranzen nach DIN EN 60034-1
Wirkungsgrad n bei Pn <150 kW -0,15(1=n)
bei Pn > 150 kW -0,170(1-n)
Leistungsfaktor cos ¢ minimaler absoluter Wert 0,02 -1/6 (1-coso)
maximaler absoluter Wert 0,07
Schlupf Pn<1kwW +30 %
bei Volllast und Betriebstemperatur Pn =1 kW +20 %
Anzugsstrom +20 %
Anzugsmoment +25%
-15%
Sattelmoment -15%
Kippmoment -10 %
mind. jedoch 1,6 x Mn
Tragheitsmoment +10 %
Gerauschstirke Messflachenschalldruckpegel + 3 dB(A)

Tabelle 3 — Toleranzen nach EN 60034-1

Nach IEC 60072-1 gelten fur Drehstrommotoren auch folgende mechanischen Toleranzen:

Toleranzen nach IEC 60072-1 und
DIN EN 50347
bis Baugrofie 250 -0,5mm
Achshohe H
ab Baugrofle 280 -1 mm
von 11 bis 28 mm j6
Wellenende D, von 38 bis 48 mm k6
von 55 bis 100 mm m6
Passfedersitz F h9
FA
Flansch N bis Baugrofie 132 j6
Zentrierrand ab BaugroRe 160 h6

Tabelle 4 - Toleranzen nach IEC 60072-1

Seite 8 KDG
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2. Technische Beschreibung Typenreihe KDG

KUENLE-Drehstrom-Asynchronmotoren der Baureihe KDG
sind geschlossene, oberflachengekiihlte Drehstrom-
Kurzschlusslaufermotoren.

Die Motoren sind in 2-, 4-, 6- und 8-poliger Ausflihrung im
Leistungsbereich von 0,75 bis 560 kW lieferbar.

Motoren mit einer Nennleistung < 0,75 kW und > 355 kW
sind auf Anfrage lieferbar.

Polumschaltbare Motoren mit konstantem oder quadratisch

steigendem Moment in 4/2-, 8/4- und 6/4-poliger Ausfiihrung
sind unter 4.5ff aufgelistet. Andere Polpaar-Kombinationen

2.1.

Seit 1.1.2008 ist die Ubergangsfrist fiir die Angleichung der
Netzspannungen mit erhdhten Toleranzen innerhalb der EU
ausgelaufen.

Seitdem gelten europaweit nur noch folgende Netztoleran-
zen:

Drehstromnetz 400 V + 10 % bei 50 Hz und im Einphasen-
netz 230 V + 10 % bei 50 Hz.

Spannung und Frequenz

und Motoren mit 3 Drehzahlen sind ebenfalls auf Anfrage
lieferbar.

Der Klemmenkasten ist bei den Standardmotoren generell
oben aufgebaut und hat den Kabelabgang bei Blick auf die
Welle rechts. Klemmenkastenlagen rechts oder links sind
als Option lieferbar. Der Klemmenkasten ist um 180° dreh-
bar, Kabelabgang in Richtung Lifterhaube ist auf Anfrage
bei den meisten Motoren ebenfalls lieferbar.

Deshalb entfallt bei Motoren nach IE1, IE2, IE3 die Angabe
eines Spannungsbereiches auf den Typenschildern.

Es wird ausschlieRlich die Bemessungsspannung angege-
ben. Hierbei gilt generell eine Spannungstoleranz von £10%
gemaf EN 60034-1 Bereich B (2).

In der Grundausfiihrung werden alle Kiienle-Motoren in den nachfolgenden Spannungen geliefert:

230/400 V
400/690 V

50 Hz
50 Hz

bis 3,0 kW
ab 4,0 kW

Als Bemessungspunkt (3) werden die oben angegebenen
Spannungen nach DIN IEC 60038 angenommen.

Motoren kénnen ohne Anderung der Bemessungsleistung in
Netzen betrieben werden, in denen die Spannung bei Be-
messungsfrequenz bis zu +5% vom Nennwert abweicht. Bei
Bemessungsspannung kann in diesen Netzen die Frequenz
um +/-2% abweichen.

DIN IEC 60034-1 Bereich A (1) BereichB (2)

Spannungsabweichung +/-5% +/-10%

Frequenzabweichung +/-2% +3% / -5%

Tabelle 5 - Spannungstoleranzen

Sonderspannungen und Sonderfrequenzen sind auf Anfrage
lieferbar.

Y
1,10
1, 1
5 /
1,031 ]
T rd
0,95 0.931.0&- 1'“21°3x
/ 097+
31 095],
0.93'/
2

Abbildung 1 - Spannungs- und Frequenzgrenzen

fir Motoren nach IEC/EN 60034-1
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2.2. Leistung und Drehmoment

Die Bemessungsleistung gilt fir Dauerbetrieb nach DIN EN Bei Umgebungstemperaturen tber 40°C und/oder Aufstel-
60034-1, bezogen auf 40°C KihImitteltemperatur, einer lungshohen gréRer 1000 m gelten die in Tabelle KLR (Kapi-
Aufstellungshdhe bis max. 1000 m Gber NN und bei Bemes-  tel 2.5) aufgefiihrten Leistungsreduzierfaktoren.
sungsspannung und Bemessungsfrequenz.

Das an der Motorwelle abgegebene Bemessungsmoment betragt

M = 9550 * P M= Nenmoment (Nm)
n P = Bemessungsleistung (kW)
n = Drehzahl (1/min)

Die in den Auswahltabellen angegebenen Anzugs- und Bei KDG-Motoren kann entsprechend DIN EN 60034-1 mit
Kippmomente sind als Vielfaches des Nennmoments ange- den nachfolgenden Uberlastungsfaktoren gerechnet wer-
geben. den:

Weicht die Spannung von ihnrem Bemes- - 1,5-facher Bemessungsstrom wahrend 2 min.

sungswert innerhalb der zulassigen Gren-  _ { g_faches Bemessungsmoment wihrend 15 sec.

n Achtung Zzen ab, so &ndern sich die Momente etwa
quadratisch und der Anzugsstrom unge-
fahr linear.

Alle Motoren entsprechen der Lauferklasse 16.

2.3. Wirkungsgrad und Leistungsfaktor

Der Wirkungsgrad n und der Leistungsfaktor cos ¢ sind in leistung bei Bemessungsspannung und Bemessungsfre-
den Auswahltabellen dieses Kataloges fiir die Bemessungs-  quenz angegeben.

2.4. Isolationsklasse, Beliftung, Umgebungstemperatur, Servicefaktor

KDG-Motoren sind eigenbeliftet. (IC 411). Sie sind stan- Sie kénnen in der Grundausfiihrung bei einer Umgebungs-
dardmaRig mit Radialllfterfligel ausgerustet, die unabhan- temperatur von -20°C bis + 40°C eingesetzt werden.
gig von der Drehrichtung des Motors kiihlen. Motoren fiir Umgebungstemperaturen unter -20°C und (iber
Abhangig von der Baugrof3e kénnen Motoren der Reihe 40°C konnen auf Anfrage geliefert werden. (siehe auch
KDG gegen Mehrpreis auch mit einer Fremdbeliiftung aus- Tabelle 7 — KLR)
gerUstet werden (IC 416). Alle IE3-Motoren kénnen bei Bemessungsleistung und Be-
Die Motoren werden in der Standardausfiihrung in Isolati- messungsspannung mit einem Servicefaktor von 1,1 ange-
onsklasse F gefertigt und sind ausgelegt nach Isolations- geben werden.
klasse B.
Grenztemperaturen
200
180 T
€ o
Q?‘ 120:
L
40 4
e I L © | L *
1SO 130 1SO 155 1SO 180
B F H
Isolationsklassen
ORT (Umgebungstemperaturin °C) B GUT (Grenziibertemperatur °K BHS P (Heifpunktin °K]

Diagramm 1 - Grenztemperaturen

Bei abweichenden Kihimitteltemperaturen und einem Aufstellungsort unterhalb 1000m tber NN gelten je nach Warmeklas-
se nachfolgende Faktoren zur Leistungsveranderung:

KihImitteltemperatur °C 10 15 20 25 30 35 40 50 60 70 80 90
Faktor bei Isolationsklasse F | 1,21 | 1,17 | 1,14 | 1,10 | 1,07 | 1,03 | 1,00 | 0,95 | 0,80 | 0,68 | - -
Faktor bei Isolationsklasse H | - - 1,28 (125|121 {117 1,14 | 1,10 | 1,07 | 1,03 | 1,00 | 0,95

Tabelle 6 — Kuhimitteltemperaturen

Seite 10 KDG KN 8070.1910
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2.5. Aufstellungshohe
Wird bei der Bestellung keine Angabe Uber die Aufstel-

lungshdhe gemacht, wird vorausgesetzt, dass der Aufstel-

lungsort nicht iber 1000 m tber NN liegt.

Wird die Maschine bei Aufstellungshohen gréRer 1000 m

betrieben, gelten fir die Standardmotoren nachfolgende

Leistungsreduzierfaktoren, die Typenbezeichnung erhalt
das Nachsetzzeichen NN:

Hohe Leistungsreduzierfaktor Kir fiir Motoren in Isolationsklasse F
iber NN 40°C 45°C 50°C 55°C 60°C >60°C
1000 1,00 0,95 0,90 0,86 0,81 nur auf Anfrage
1500 0,97 0,92 0,88 0,83 0,79
2000 0,94 0,89 0,85 0,81 0,77
2500 0,90 0,86 0,81 0,77 0,73
3000 0,85 0,81 0,77 0,73 0,69
3500 0,80 0,76 0,72 0,69 0,65
4000 0,75 0,71 0,68 0,64 0,61
> 4000 nur auf Anfrage
Tabelle 7 - KLR

2.6. Schwingungsverhalten und Auswuchtung

Die Motoren erfiillen in der Standardausfiihrung die
SchwinggroRenstufe A (normal).

Die SchwinggréRenstufe B (reduziert) ist typenabhangig
gegen Mehrpreis lieferbar und wird in der Typenbezeich-

nung mit dem Nachsetzzeichen SGB gekennzeichnet.

Die Motoren werden generell nach den Grenzwerten der
IEC 60034-14 mit eingelegter halber Passfeder dynamisch

gewuchtet (Halbkeilwuchtung).

Motoren in der Vollkeilwuchtung (Nachsetzzeichen ,F*) sind
als Sonderausfiihrung lieferbar.

Schwing- Achshohe 80 ...132 160 ... 280 315 ... 400
groRen- Maschinenaufstellun Seff Veft Seft Seff Veft Seff Seff Veft Seff
Bl g [um] | [mm/s] | [ms?] [um] | [mm/s] | [ms?] [um] | [mm/s] | [ms?]
A freie Aufhangung 25 1,6 2,5 35 2,2 3,5 45 2,8 4.4
starre Aufhangung 21 1,3 2,0 29 1,8 2,8 37 2,3 3,6
B freie Aufhangung 1 0,7 1,1 18 1,1 1,7 29 1,8 2,8
starre Aufhangung - - - 14 0,9 1,4 24 1,5 2,4
Tabelle 8 - SchwinggréRenstufen
KN 8070.1910 KDG Seite 11
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2.7. Schutzart

Die Standardmotoren werden in Schutzart IP 55 ausgefiihrt. Andere Schutzarten sind auf Anfrage lieferbar.
Ubersicht der Schutzarten nach IEC / EN 60034-5:

Gegen Eindringen von Fremdkoérpern nicht geschitzt | =2 1,0 mm staubgeschutzt | staubdicht
Gegen Eindringen von gefahrlichen Teilen mit ... nicht geschitzt | Draht Draht

Gegen Eindringen von Wasser 1. Kennziffer 0 4 ) 6
mit schadlicher Wirkung 2 Kennziffer

nicht geschutzt 0 IP 00

Spritzwasser 4 IP44 IP54

Strahlwasser 5 IP 55 IP 65
starkes Strahlwasser 6 IP 56 IP 66
zeitweises untertauchen 7 IP57S " IP 67

Tabelle 9 - Schutzarten

1) S = bei Stillstand

2.8. Umgebungsbedingungen / Korrosionsschutz

Als Standard sind die KDG-Motoren im Farbton RAL 7031
fur die Klimagruppe ,moderate” nach IEC 60721-2-1 ausge-
flhrt.

Sie sind geeignet fir Innenraum- und iberdachter Freiluft-
aufstellung, gemaRigtes Klima. Sie kdnnen kurzzeitig bei
Temperaturen bis +30 °C und 100 % relativer Luftfeuchte
und dauernd bis 85 % relative Luftfeuchte eingesetzt wer-
den

Die Korrosionsschutznorm DIN EN ISO 12944 mit dem
Titel ,Korrosionsschutz von Stahlbauten durch Beschich-
tungssysteme"” geht sehr umfassend auf Mdglichkeiten ein,
Korrosionsschutzarbeiten an tragenden Stahlbauten mit
mindestens 3 mm Materialstérke aus unlegiertem oder nied-
riglegiertem Stahl durch Flissiglacke, welche unter atmo-
spharischer Umgebungsbedingung trocknen oder aushar-
ten. Diese Norm dient als Basis von Beschichtungsarbeiten
an Stahlbauten, wie zum Beispiel Briicken oder Strommas-
ten, an denen die Korrosionsschutzarbeiten meist nur
handwerklich ausgefiihrt werden kénnen, mit Ausnahme
des Erstschutzes.

Die Anwendung der DIN EN ISO 12944 bei Industriegii-
tern

Viele Korrosionsschutznormen verweisen auf die DIN EN
ISO 12944. Daher wird diese Norm mittlerweile auch bei
Industrieglitern aus Stahl angewendet, die eine Material-
starke von < 3 mm aufweisen. Im Detail bedeutet dies, dass
nicht die gesamte Norm angewendet werden kann, sondern
im Allgemeinen die Einteilung der atmosphérischen Umge-
bungsbedingungen in die sechs Korrosivitatskategorien
(C1...C5M/C5I) und die dazu festgelegten Laborprufung
(DIN EN ISO 12944 Teil 6). Die restlichen Teile der DIN EN
ISO 12944 kdnnen und sollten teilweise mit berlicksichtigt
werden.

Der Korrosionsschutz bei Motoren wird an diese Norm
angelehnt. Die Kennzeichnung erfolgt bei Motorlieferanten
in unterschiedlichster Weise, da zum Korrosionsschutz des
Motorgehauses auch noch weitere Vorkehrungen zum
Schutz gegen Korrosion getroffen werden miissen. Wie zum
Beispiel die Einhaltung der Schutzarten fir elektrische Ma-
schinen

Die Grundausfiihrung beinhaltet keinen Betauungsschutz
(Kondenswasserbohrungen). Als Option sind Kondenswas-
serbohrungen oder eine Stillstandsheizung lieferbar.

Einen erhohten Korrosionsschutz bieten unsere Anstrich-
system K3 bis K5.

Wir kennzeichnen unsere Motoren mit K1 bis K5
in Anlehnung an DIN EN ISO 12944.

K1 und K2 erfiillen dabei C1 und C2, es miissen keine
Anderungen am Standardmotor vorgenommen werden.

K3 entspricht C3, der Motor erhalt zusatzlich Kondenswas-
serbohrungen, die verschlossen sind und eine zusatzliche
2K-PUR-Lackierung.

K4 wie K3, jedoch héherwertiger (ca. 150um Gesamt-
schichtdicke)

K5-Motoren erhalten Sonderanstrich je nach Aufstellungsort
und Umwelteinflissen.

Bei K4 und K5 sind dann zusatzlich zum Korrosionsschutz
noch weitere MalRnahmen zu beachten, wie z.B: Welle aus
Edelstahl, Stillstandsheizung, erhdhte Feuchtschutzlackie-
rung der Motorwicklung, etc.

Wird erhohter Feuchtschutz (Tropenschutz) gewiinscht,
erhoht sich die Schutzart auf IP56 und der Motor erhalt
zusatzlich einen Innenanstrich. Dies wird dann mit der
Kennzeichnung K3-F, K4-F und K5-S angegeben.

Motoren fur den Einsatz in CHEMIE-Umgebung kénnen auf
Anfrage mit Sonderanstrichen geliefert werden.

Seite 12
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_IFUEeEI__E KUENLE Bemerkun entspricht Korrosionsschutz
ypen-. Anstrichsystem 9 Klimagruppe EN ISO 12944
kennzeichen
K1 Standard RAL 7031
"moderate" C1,C2
K2 Standard Sonderfarbtone
Freiluftaufstellung mit Feucht- und Tropen-
K3 Feuchtschutz K3 schutz, sowie Kondenswasserbohrungen
(verschlossen)
Decklack ca. 110um
Freiluftaufstellung mit erhdhtem Feucht- “world wide" C3
erhéhter und Tropenschutz, sowie Kondenswasser-
K3-F Feuchtschutz K3-F bohrungen (verschlossen)
in Schutzart IP 56
Decklack ca. 110um
Freiluftaufstellung in Kiistennahe, erhdhte
Ka erhohter salzhaltige Luft, mit Kondenswasserbohrun-
Feuchtschutz K4 gen Industrie-
héherwertiger Decklack ca. 150um Atmosphare und
Freiluftaufstellung in Kistennahe, erhdhte | Kusten- ca
salzhaltige Luft, mit Kondenswasserbohrun- | atmosphare mit
KA-F erhohter gen (verschlossen) maBiger Salzbelas-
Feuchtschutz K4-F in Schutzart IP 56 tung
héherwertiger Decklack ca. 150um
und spezieller-Innenanstrich
seewasserfeste AuRenaufstellung im Kistenbereich mit
K5 .. hoher Salzbelastung, Industrie- C5
Ausfiihrung N
ca. 200pum Atmosphare und
AufRenaufstellung im Kisten- und Kisten- )
seewasserfeste Offshorebereich mit hoher Salzbelastung atmosphare mit
K5-S Ausfiihran incl. Schutzart IP 56 hoher Salzbelas- C5-M
9 ca. 200um tung
und spezieller Innenanstrich
Sonderanstrich flir hohe thermische Industrie-
und/oder chemische Belastung, hoher Kor- | Atmosphéare
K5-CL Sonderanstrich rosionsschutz mit hoher relativen C5-I
"Chemie" > 240um Luftfeuchte
variiert, je nach Umgebungsbedingungen oder aggressiver
und Kundenanforderungen Atmosphére
Sonderanstrich fiir hohe thermische Industrie-
und/oder chemische Belastung, hoher Kor- ..
! . Atmosphare
. rosionsschutz, UV bestandig . .
Sonderanstrich mit hoher relativen
K5-C " s Motorwelle aus Edelstahl C5-I
Chemie > 240um Luftfeuchte
variiert, je nach Umgebungsbedingungen oder aggressiver
Atmosphare
und Kundenanforderungen
Tabelle 10 — SL-C
KN 8070.1910 KDG Seite 13
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2.9. Betriebsarten

KDG-Motoren sind in fiir die Betriebsart S1 (Dauerbetrieb) nach DIN EN 60034-1 ausgelegt.

In den Motorauswabhllisten sind die Bemessungsdaten fiir Betriebsart S1 angegeben. Sonderbetriebsarten fiir Schaltbetrieb,
Kurzzeitbetrieb oder elektrische Bremsvorgange, sowie Betrieb am Frequenzumrichter sind auf Anfrage lieferbar.

Erfolgt auf dem Typenschild keine Kennzeichnung ist der Motor nur fiir den S1 Betrieb zugelassen.

Betriebsarten Beschreibung nach DIN EN 60034-1
. Betrieb mit konstanter Belastung, die solange ansteht, dass die Maschine den
S1 Dauerbetrieb : :
thermischen Beharrungszustand erreichen kann.
Betrieb mit einer konstanten Belastung, dessen Dauer nicht ausreicht, den
thermischen Beharrungszustand zu erreichen, und einer nachfolgenden Zeit im
S2 Kurzzeitbetrieb Stillstand mit stromloser Wicklung von solcher Dauer, dass die wieder abge-
sunkenen Maschinentemperaturen nur noch weniger als 2 K von der Tempera-
tur des KuhImittels abweichen.
Ein Betrieb, der sich aus einer Folge identischer Spiele zusammensetzt, von
s3 Periodischer Aus- denen jedes eine Betriebszeit mit konstanter Belastung und eine Stillstandszeit
setzbetrieb mit stromloser Wicklung umfasst, wobei der Anlaufstrom die Ubertemperatur
nicht merklich beeinflusst.
Perlodlspher '.A‘US' Ein Betrieb, der sich aus einer Folge identischer Spiele zusammensetzt, von
setzbetrieb mit . : ; o : o
S4 ; denen jedes eine merkliche Anlaufzeit, eine Betriebszeit mit konstanter Belas-
Einfluss des Anlauf- . - Y )
tung und eine Stillstandszeit mit stromloser Wicklung umfasst.
vorgangs
Periodischer Aus- Ein Betrieb, der sich aus einer Folge identischer Spiele zusammensetzt, von
S5 setzbetrieb mit denen jedes eine Anlaufzeit, eine Betriebszeit mit konstanter Belastung, eine
elektrischer Brem-  Zeit mit elektrischer Bremsung und eine Stillstandszeit mit stromloser Wicklung
sung umfasst.
Ununterbrochener Ein Betrieb, der sich aus einer Folge identischer Spiele zusammensetzt, von
S6 eriodischer Betrieb denen jedes eine Betriebszeit mit konstanter Belastung und eine Leerlaufzeit
P umfasst. Es tritt keine Stillstandszeit mit stromloser Wicklung auf.
Ununterbrochener Ein Betrieb, der sich aus einer Folge identischer Spiele zusammensetzt, von
s7 periodischer Betrieb denen jedes eine Anlaufzeit, eine Betriebszeit mit konstanter Belastung und
mit elektrischer eine Zeit mit elektrischer Bremsung umfasst. Es tritt keine Stillstandszeit mit
Bremsung stromloser Wicklung auf.
Ununterbrochener Ein Betrieb, der sich aus einer Folge identischer Spiele zusammensetzt; jedes
eriodischer Betrieb dieser Spiele umfasst eine Betriebszeit mit konstanter Belastung und bestimm-
S8 pe ter Drehzahl und anschlieRend ...mehrere Betriebszeiten .... anderen Belastun-
mit Last- und Dreh- . o X ; . o
. gen... bei unterschiedlichen Drehzahlen. Es tritt keine Stillstandszeit mit strom-
zahlanderung )
loser Wicklung auf.
Betrieb mit nichtoe- Ein Betrieb, bei dem sich im Allgemeinen die Belastung und dir Drehzahl inner-
L P halb des zulassigen Betriebsbereiches nichtperiodisch andern. Bei diesem
S9 riodischen Last- und . P . o .
. Betrieb treten haufig Uberlastungen auf, die weit Giber der Referenzlast liegen
Drehzahlanderung di
arfen.
Ein Betrieb der sich aus einer begrenzten Anzahl von bestimmten Werten der
Betrieb mit einzel- Belastung... und der Drehzahl zusammensetzt, wobei jede Belastungs-
S10 nen konstanten /Drehzahl-Kombination ... der Maschine erlaubt den thermischen Beharrungs-
Belastungen zustand zu erreichen. Die kleinste Belastung innerhalb eines Betriebsspiels
darf den Wert Null besitzen.

Tabelle 11 — Betriebsarten S1-S10
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2.10. Polumschaltbare Motoren

KDG-Motoren in polumschaltbarer Ausfihrung sind als
4/2-, 8/4- und 6/4-polige Motoren fiir konstantes oder
quadratisches Gegenmomentverhalten in Auswahltabel-
len aufgeflhrt. Die Motoren sind nur fiir jeweils eine Be-
messungsspannung ausgelegt, z.B. 400 V, 230 V oder

500 V und generell fur Direkteinschaltung uber die Pol-
folge konzipiert. Andere Polpaarkombinationen oder PU-
Motoren mit 3 Drehzahlen sind als Sondertypen auf An-
frage lieferbar.

2.11. Motoren fiir den Betrieb am Frequenzumrichter

Immer mehr Maschinen-, Pumpen- oder Lifterantriebe
werden mit Frequenzumrichter betrieben, da solche An-
triebssysteme technische und betriebswirtschaftliche Vortei-
le haben. So lassen sich Prozesse optimieren und die Pro-
duktivitat steigern - bei gleichzeitig hohem Energieeinspar-
potential. Durch diese Einsparungen amortisieren sich so
angepasste Antriebe oftmals schon nach sehr kurzer Be-
triebszeit.

Die Standardausfiihrung der KDG-Motoren ist mit einem
Isoliersystem ausgeriistet, das den Betrieb am Frequenz-
umrichter bis zu einer Netzspannung von 480 V im motori-
schen Betrieb zulasst.

Die maximal zulassige Geschwindigkeit des Spannungsan-

stiegs (du/dt) an den Motorklemmen betragt <2,5 kV/ps. Die
Impulsspannung an den Motorklemmen betragt max.1900V.
Hdéhere Werte kdnnen durch Sonderwicklungen oder durch

Einsatz eines Sinusfilters erreicht werden

Bei hdheren Netzspannungen kénnen die KDG-Motoren mit
einem verstarkten Isoliersystem gefertigt werden. Beim
Betrieb am Umrichter werden die Motoren nach Isolations-
klasse ,F“ ausgenutzt, das heil’t, kein erhdhter Servicefaktor
und KihImitteltemperatur max. 40°C.

Der Standardregelbereich ist 25-50 Hz bei konstantem
Drehmoment oder 5-50 Hz bei Motoren mit quadratischem
Moment (Pumpe/Lifter).

Bei Betrieb Uber der Bemessungsdrehzahl (> 50 Hz) ist zu
beachten, dass eine erhdhte Gerauschentwicklung auftritt.

Bei Frequenzen Uber 60 Hz ist eine Sonderwuchtung nétig.

Bei Drehzahlen Uber der Bemessungsdrehzahl reduziert
sich auch die Fettgebrauchsdauer in den Lagern und
dadurch auch die Lagerlebensdauer.

Bei Drehzahlen kleiner 25 Hz ist in den meisten Fallen der
Einsatz von fremdbelifteten Motoren nétig.

Diese Antriebssysteme werden unter Verwendung von
IGBTs im Frequenzumrichter (FU) durch Pulsweitenmodula-
tion (PWM) gesteuert. Dadurch kénnen aber auch Probleme
bei den Motoren aufkommen:

e  Wicklungsschéaden:
Hochfrequente Spannungsspitzen kénnen durch die
Wicklungsisolation schlagen und einen Windungs-
schluss zur Folge haben. Diese Schwierigkeiten wer-
den durch Verwendung spezieller Isolationssysteme
behoben.
ABHILFE: Drosseln und/oder Filter einsetzen, spezielle
Isoliersysteme verwenden.

e Lagerschéaden:
Spannungsimpulse werden kapazitiv auf die Motorwel-
le induziert und kdnnen das Dielektrikum des Fett- o-
der Offilms durchschlagen.
Elektrische Entladungen fiihren zu
Lochfra® und Riffelung und schéa-
digen so das Lager, sowie die
Schmierung und fihren zum Aus-
fall.
ABHILFE: K-Safety-Kit ®

Grundsatzlich ist auf eine EMV-gerechte Installation des Antriebssystems zu achten, um Lagerschaden durch Lagerstrome

zu vermeiden.

Standardmotor verstarktes Isoliersystem

max. zuldssige Impulsspannung 1900 V 3000 vV

du/dt <2,5 kV/pus <3,0 kV/ps
Netzspannung max. 480V 690 V
Umrichter-Zwischenkreisspannung 678v 975V

(bei Uxy=480V) (bei Uxy=690V)
generatorischer oder Bremsbetrieb
Bemerkungen s - - )
nur mit Einsatz eines Sinusfilters

Tabelle 12 - EMV
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KUENLE Antriebssysteme bietet seit (iber 5 Jahren das Kiienle K-Safety-Kit ® " an. Durch dessen Einsatz werden bei den
meisten Motoren Lagerschaden durch Stromdurchfluss vermieden. Aus den Erfahrungen der letzten Jahre, sowie der Wei-
terentwicklung von modernen Frequenzumrichtern, hat Kiienle das K-Safety-Kit weiterentwickelt und zu einem K-Safety-
System ausgebaut.

Als MaBnahmen zur Reduzierung von Lagerstromen empfehlen wir ab Motorbaugrofe 225:
[>  KUENLE-K-Safety-Kit® (Erdungsring, isoliertes Lager und Kombination aus Beidem)
[ Verwendung von Kabel mit symmetrischem Kabelquerschnitt
> Einsatz von Motordrosseln und/oder Sinus-Filter am Umrichterausgang

[>  Zusatzliche HF-Potential-Ausgleichsleitungen zwischen Motor und angetriebener Maschine, sowie zwischen Motor
und PE-Schiene des Umrichters.

Kuenle bietet fir FU-gesteuerte Antriebe ab sofort verschiedene K-Safety-Systeme zum Schutz der Motoren an:

SK1 : Ein Erdungsring
SK11  : Ein Erdungsring plus stromisoliertes Lager
SKxx : weitere individuelle Ausflihrungen (fir spezielle Anwendungen

oder Leistungen >300 kW)
Hierzu kénnen lhnen auf Anfrage ein individuelle Lésungen angeboten werden.

Empfohlene Ausfiihrungen:

Standardmotor Motor in horizontaler Ein- Weitere individuelle Aus-
Leistung mit normaler Lagerung baulage oder mit verstark- fihrungen wie Vertikale
Kugellager 62../ 63.. ter Lagerung NU Einbaulage
bis 75 kW SK1 SKxx
90 kW bis 355 kW SK11 (Auf Anfrage)

Tabelle 13 — Zuordnung Erdungssysteme

Die optimale Losung fiir lhre Maschinen:
Kuenle liefert ein komplettes Antriebssystem mit Motor, Frequenzumrichter und Sinusfilter - abgestimmt auf Ihren Antriebs-
fall. So wird auch lhrer Antriebsldsung der optimale Schutz geboten.

Mechanische Grenzdrehzahlen

Werden Motoren Uiber die Bemessungsdrehzahl (50/60Hz) betrieben, ist auf den Grenzwert der Lagerung, die Festigkeit der
rotierenden Teile, auf die kritische Lauferdrehzahl, sowie auf die zuldssige Umfangsgeschwindigkeit der Lifter zu achten.

In der nachfolgenden Tabelle sind die Grenzdrehzahlen der Motoren mit Standardlagerung angegeben. Hier kdnnen bereits
schon MalRnahmen wie Sonderllfter, Sonderlager und eine besondere Wuchtung erforderlich sein.

KDG Grenzdrehzahlen in 1/min KDG Grenzdrehzahlen in 1/min

2-polig 4-polig 6-polig 8-polig 2-polig 4-polig 6-polig 8-polig
90 10000 9000 9000 9000 200 5000 4800 4500 4500
100 7000 8000 8000 8000 225 4500 4500 4000 4000
112 7000 6000 6000 6000 250 4200 4000 3800 3800
132 6000 5000 4500 4500 280 4000 3000 3000 3000
160 5000 5000 4000 4000 315 3800 2600 2600 2600
180 5000 5000 4000 4000 355,400 3600 ** 2600 2600 2600

Tabelle 14 — Mechanische Grenzdrehzahlen

1 Aktenzeichen: 3020090026815 (Wortmarke 16.1.2009)
** bei Motoren mit Rollenlager 3000/min
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2.12. Motorschutz

Die Standardausfihrung der KDG-Motoren wird ohne Motorschutz geliefert. Man unterscheidet zwischen motortemperatur-

und stromabhangigen Schutzeinrichtungen:

Motorschutzschalter und Schmelzsicherungen sind die
stromabhangigen Schutzeinrichtungen und sie sind haupt-
sachlich bei blockierten Laufern wirksam.

Fur Normalbetrieb mit nicht zu hohen Anlaufstromen und
geringer Schalthaufigkeit sind Motorschutzschalter ausrei-
chend.

Fir Motoren mit haufigen Schaltspielen und Schweranlauf
ist der Motorschutzschalter nicht geeignet. Durch Unter-

Bimetallschalter (Offner) kdnnen bei Erreichen der Grenz-
temperatur einen Hilfsstromkreis abschalten. Bei schnell
ansteigendem Motorstrom, z.B. bei

Kaltleitertemperaturfiihler (PTC) bieten den besten
Schutz fiir thermische Uberlastung eines Motors.

Beim Erreichen der NAT (Nennansprechtemperatur des
PTC) andern die Kaltleiter sprunghaft ihren Widerstand.

Die Auswertung und Abschaltung des Steuerstromkreises
erfolgt Uber das Kaltleiterauslosegerat.

Kaltleiterschutz wird von uns fiir Motoren mit Schweranlauf,
hohen Umgebungstemperaturen, schwankenden Versor-

Widerstandsthermometer PT100, PT1000 oder KTY

Die Sensoren werden zur thermischen Uberwachung der
Wicklung und auch als Temperaturiiberwachung der Lage-
rung von elektrischen Maschinen verwendet. Bei diesen
Temperatursensoren handelt es sich um elektrische Wider-
stande, die je nach steigender bzw. fallender Temperatur
ihre Leitfahigkeit (Widerstand) erhdhen bzw. verringern.
Zur genauen Temperaturiiberwachung bieten wir als Option
zur Wicklungsliberwachung PT100-Sensoren fir die Motor-
wicklung und auch als Lageruberwachung in unseren Moto-
ren an.

schiede zwischen den Zeitkonstanten von Motor und
Schutzschalter kommt es haufig zu unnétigen Friihauslo-
sungen.

Motortemperaturabhangige Schutzeinrichtungen sind Tem-
peraturwachter oder Temperaturfiihler die in der Motorwick-
lung eingebaut werden.

blockiertem Laufer, sind Bimetallschalter wegen ihrer gro-
Ren thermischen Zeitkonstante nicht geeignet.

gungsnetzen, Schaltbetrieb (S3 — S10) und auch bei FU-
Betrieb empfohlen.

Bei FU-Betrieb wird die Erfassung der Motortemperatur
auch haufig mittels Temperatursensoren KTY84 oder Wi-
derstandsthermometer PT100/PT1000 lberwacht.

Diese Systeme sind bei allen Motoren als Sonderausfiih-
rung lieferbar.

Auf Wunsch kénnen auch PT1000 verbaut werden. Nach-
dem die Produktion von KTY83 und KTY84-Sensoren des
Herstellers NXP eingestellt wurde, haben wir diese Option
zur Temperaturiiberwachung fiir unsere Motoren aus dem
Programm genommen.

Fir die Anforderung der Sicheren Trennung (DIN EN
68100-5-1 und DIN EN 50178) bieten wir einen speziell
dafir gefertigten PT1000 Sensor an. Diese Anforderungen
werden oft in Systemhandbiichern von Umrichterherstellern
bei Einsatz von ,Fremdmotoren® gefordert.

KN 8070.1910
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2.13. Lagerung und Schmierung

Die Motoren bis BaugréfRe 225 haben geschlossene Lager
und sind mit einer Lebensdauerschmierung ausgestattet.

Motoren ab BaugréRe 250 sind mit offenen Lagern und
Nachschmiervorrichtung ausgefiihrt. Die Nachschmierfristen
und Fettmengen sind in Tabellen 16 und 17 aufgefiihrt.

Das Lagerfett ist fUr eine Lager-Referenztemperatur von
85°C ausgelegt. Dies entspricht der maximalen Betriebs-
temperatur von Kugellagern bei einer Umgebungstempera-

Die nominelle Lagerlebensdauer bei normalen Umgebungs-
bedingungen (Klimagruppe ,moderate“) betragt bei 2-
poligen Motoren 20000 Betriebsstunden und bei 4-, 6- und
8-poligen Motoren 40000 Betriebsstunden.

Motoren mit verstarkter Lagerung (VL), z.B. Rollenlager fiir
Riemenantrieb oder Lager fiir erhdhte Axialkrafte sind auf
Anfrage lieferbar.

tur von max. 40°C.

Nachschmier-
Lager Festlager auf vorrichtung Wellendichtring
Bau- | Pol-

Baureihe grofe | zahl D-Seite N-Seite D-Seite N-Seite D-Seite N-Seite
KDGN2C 80 2-8 | 6204 ZZ C3 | 6204 ZZ C3 | optional | optional nein 20x32x6 20x32x6
KDGN2C 90 2-8 | 6205 ZZ C3 | 6205 ZZ C3 | optional | optional nein 25x37x6 25x37x6
KDGN2C 100 | 2-8 | 6206 ZZ C3 | 6206 ZZ C3 | Standard | optional nein 30x42x7 30x42x7
KDGN2C 112 | 2-8 | 6306 ZZ C3 | 6306 ZZ C3 | Standard | optional nein 30x42x7 30x42x7
KDGN2C 132 | 2-8 | 6308 ZZ C3 | 6308 ZZ C3 | Standard | optional nein 40x55x7 40x55x7
KDGN2C 160 | 2-8 | 6309 ZZ C3 | 6309 ZZ C3 | Standard | optional nein 45x60x8 45x60x8
KDGN2C 180 | 2-8 | 631122 C3 | 6311 ZZ C3 | Standard | optional optional 55x70x8 55x70x8
KDGN2C 200 | 2-8 | 631222 C3 | 6312 2Z C3 | Standard | optional optional 60x75x8 60x75x8
KDGN2C 225 | 2-8 |6313ZZ C3 | 6313 ZZ C3 | Standard | optional optional 65x80x8 65x80x8
KDGN2C 250 2 6314 C3 6314 C3 Standard | optional DS + NS 70x85x10 70x85x10
KDGN2C 250 | 4-8 | 6314C3 6314 C3 Standard | optional DS + NS 70x85x10 70x85x10
KDGN2C 280 2 6314 C3 6314 C3 Standard | optional DS + NS 70x85x10 70x85x10
KDGN2C 280 | 4-8 | 6317C3 6317 C3 Standard | optional DS + NS 85x110x12 85x110x12
KDGN2C 315 2 6317 C3 6317 C3 Standard | optional DS + NS 85x110x12 85x110x12
KDGN2C 315 | 4-8 | 6319C3 6319 C3 Standard | optional DS + NS 95x120x12 95x120x12
KDGN2C 355 2 6317 C3 6317 C3 Standard | optional DS + NS 85x110x12 85x110x12
KDGN2C NL| 355 | 4-8 | 6322C3 6320 C3 Standard | optional DS + NS 110x130x12 | 100x130x12
KDGN2C 355 | 4-8 | 6322C3 6322 C3 Standard | optional DS + NS 110x130x12 | 110x130x12
KDGN2C 400 2 6317 C3 6317 C3 Standard | optional DS + NS 85x110x12 85x110x12
KDGN2C 400 | 4-8 | 6326 C3 6326 C3 Standard | optional DS + NS 120x150x12 | 120x150x12

Tabelle 15 — Lagerung und Schmierung
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2.13.1. Fettmengen und Austauschfette

In der nachfolgenden Tabelle sehen Sie die Walzlagerfette fur Standard-Anwendungen, die zu verwendenden Mengen und
die mdglichen Austauschtypen:

Fettmenge in g Standard
Type Achshohe Polzahl D-Seite N-Seite Wailzlagerfett
KDG 112 2 bis 12 ) 5
KDG 132 2 bis 12 7 7 Kliberquiet BQH 72-102
KDG 160 2 bis 12 9 9
KDG 180 2 bis 12 12 12 nach DIN 51825
KDG 200 2 bis 12 15 15 KE2R-40
KDG 225 2 bis 12 16 16 Polyharnstoffbasis
KDG 250 2 bis 12 20 20
KDG 280 2 20 20 von uns empfohlene
KDG 280 4 bis 12 28 28 Austauschfette:
KDG 315 2 28 28
KDG 315 4 bis 12 32 32 Kliiberquiet BQH 72-72
KDG 355 2 32 32 Kliber Asonic GHY72
KDG 355 4 bis 12 45 36 SKF GXN (HT)
KDG 400 2 32 32 SKF GWB (WT)
KDG 400 4 bis 12 60 60 SYN-setral-PU 2

Tabelle 16 — Standard-Fettmengen und Austauschfette

2.13.2. Schmierfette fiir die Motorlagerung bei besonderen Einsatzfallen

Folgende Sonderfette sind auf Wunsch lieferbar und werden
in der Typenbezeichnung mit dem Nachsetzzeichen LFx

angegeben.
Der angegebene Gebrauchstemperaturbereich ist der vom

Schmierstoffhersteller angegebene Temperaturbereich nach
DIN51825, 51821.

Es sind Richtwerte, die sich am vorgegebenen Einsatz-
zweck, der Einsatzzeit und der Anwendung orientieren.

Bitte beachten Sie auch die am Lager zulassigen Dauer-
temperaturen. Die Kennzeichnung sehen Sie in nachfolgen-
der Tabelle:

Bei einigen Sonderfetten oder spez. Umgebungsbedingungen gelten andere Schmierfristen!

Typenj ) am Lager zulas- o,
kennzei- Bezeichnung Austauschfette Fettart sige Dauertem- temperaturbereich
chen peratur
LFO Kliberquiet BQH 72-102 SYN-setral-PU 2 Standardfett -25°C bis +60°C -40°C bis +180°C
LF1 Klibertemp HM 83-402 SYN-setral-INT/250 A-2 Hochtemperaturfett  -20°C bis +80°C -30°C bis +260°C i)
LF2 KLUBERSYNTH BH 72-422  SYN-setral-SINT/425 CST-2 Hochtemperaturfett -25°C bis +80°C -40°C bis +220°C
LF3 Kliber Barrierta L55/2 SYN-setral-INT/250 S-2 Hochtemperaturfett -25°C bis +80°C -40°C bis +260°C i)
LF4 Kliber Isoflex NBU 15 SYN-setral-HSP/N Hochgeschwindigk.-fett -25°C bis +60°C -40°C bis +130°C
LF5 Optitemp TT1EP SYN-setral-SPEEDFLEX 2 Kaltefett -50°C bis +60°C -60°C bis +120°C
LF6 Kluber Isoflex Topas L152 SYN-setral-PU 2 od. SKF LHT23 Kaltefett -40°C bis +60°C -50°C bis +150°C
LF7 Hochtemperaturfett SFO3 SYN-setral-SINT/425 CST-2 Hochtemperaturfett -10°C bis +80°C -20°C bis +220°C i)
LF8 Klibersynth UH1 62-64 SYN-setral-CA/C2 FD lebensmittelecht -25°C bis +60°C -40°C bis +150°C
LF9 Spezialfettsorten nach Kundenwunsch oder Sondereinsatzfallen
i)nicht mit anderen Fetten mischen! Werksseitiger Korrosionsschutz muss vor der Befettung entfernt werden!
Nachschmierfristen fiir Standardfett bei normalen Umgebungsbedingungen und Motoren mit NV
gBrgll;-e 2-polige Ausfithrung 4- und hoher-polige Ausfiihrung
bis 280 2000 h 4000 h
315 2000 h 4000 h
355/400 2000 h 3000 h

Tabelle 17 — Sonder-Schmierungen
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Radial- und Axialkrafte

In der unten stehenden Tabelle sind die zulassigen Krafte
fir Motoren mit normaler Lagerung bei einer Frequenz von

50 Hz aufgefiihrt.

Fr = Radialkraft
X

-~

FI’

Xmax Xo

Fir Motoren mit vertikaler Einbaulage und/oder Sonderlage-
rung fragen Sie bitte bei uns an.

Die Werte fiir 60Hz oder bei Motoren am Frequenzumrichter
andern sich die Krafte. Bitte fragen Sie hier ebenfalls an.

Fa = Axialkraft

Fa1 = Fapu Axialkraft aus Motor heraus
Fa2 = Fapush Axialkraft in Motor hinein

Fiir Motoren mit horizontaler Einbaulage und Standardlagerung (Rillenkugellager auf D- und N-Seite):

Fr Fr Fapush | Fapun Fr Fr Fapush Fapui
BaugroRe | bei xmax | bei Xo,5 BaugroRe | bei xmax | bei xo,5

(kN) (kN) (kN) (kN) (kN) (kN) (kN) (kN)

90 0,59 0,66 0,44 0,44 90 0,63 0,71 0,55 0,55

100 0,82 0,92 0,61 0,61 100 0,89 0,99 0,75 0,75

112 1,2 1,33 1,22 1,22 112 1,29 1,43 1,44 1,44

132 1,69 1,9 1,5 1,5 132 1,82 2,04 1,78 1,78

160 2,17 2,44 1,65 1,65 160 2,33 2,63 2,1 2,1

2 180 3,15 3,5 2,1 2,1 2 180 3,39 3,77 2,6 2,6
8 200 3,7 4,05 2.4 2.4 HAIEED 3,98 4,36 3,12 3,12
~ 225 4,16 4,54 2,72 2,72 <«| 2 4,21 4,72 3,48 3,48
250 4,62 5.1 3.1 3.1 250 4,98 5,49 3,9 3,9

280 4,64 5,08 53 3.1 280 6,43 7,05 6,3 44

315 6,39 6,84 5,9 38 315 7,72 8,37 7.1 5,1

355 6,39 6,84 6,1 1,85 355 94 10,5 98 3,9

90 0,73 0,81 0,62 0,62 90 08 0,89 0,64 0,64

100 1,02 1,13 0,88 0,88 100 1,12 1,24 0,89 0,89

112 1,48 1,64 1,65 1,65 112 1,63 1,8 1,78 1,78

132 2,08 2,34 1,82 1,82 132 2,29 2,57 1,92 1,92

160 2,67 3,01 2,45 2,45 160 3,06 3,41 2,65 2,65

2 180 3,98 4,39 2,9 2,9 2 180 4,38 4,83 3,17 3,17
g. 200 4,56 5 3,48 3,48 %— 200 5,02 55 3,95 3,95
o 225 4,92 5,48 3,89 3,89 o 225 5,31 5,94 4,33 4,33
250 5,7 5,49 4,45 4,45 250 6,27 6,92 4,98 4,98

280 7,36 8,06 6,7 43 280 8,1 8,88 7.1 5,02

315 8,83 9,59 76 58 315 9,72 10,5 8,1 6,3

355 11 11,5 10,5 47 355 11,8 12,5 12,5 6

Tabelle 18 — Radial- und Axialkréafte Kugellager
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Fiir Motoren mit horizontaler Einbaulage und verstarkter Lagerung (Rollenlager auf D-Seite):

Fr Fr Fapush Fapun Fr Fr Fapush Fapul
Baugrofe | pei xmax | bei xos BaugréRe | bei xmax | bei xo5

(kN) (kN) (kN) (kN) (kN) (kN) (kN) (kN)

180 4,8 52 1,6 1,6 180 6,0 6,5 2,6 2,6
200 55 6,0 2,0 2,0 200 6,7 7,6 3,0 3,0
225 6,0 6,5 2,5 2,5 225 74 8,4 3,4 3,4
250 6,5 7 3,1 3,1 o 250 8 9,5 3,9 3,9
'Té_ 280 6,8 7,8 53 3,1 ‘é_ 280 16 20 6,3 4.4
| 315 7,5 9 5,9 38 | 315 20 25 7,1 5,1
N 355 8,8 16 6,1 1,85 NEE 24 29 9,8 3,9
250 9,5 105 | 445 | 445 250 10,5 12 6,92 | 4,98
.%" 280 17 22 6,7 4,3 -%’ 280 17 23 8,88 7.1
8 315 20 26 76 58 8 315 20 26 10,5 8,1
o 355 24 30 105 | 47 w355 24 32 12,5 6

Tabelle 19 — Radial- und Axialkrafte Rollenlager

Bei Motoren in vertikaler Einbaulage sind die zuldassigen Radial- und Axialbelastungen anzufragen.

KN 8070.1910 KDG Seite 21
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2.14. Bauformen

Fir die Baugréf3en 63 bis 132 sind die Bauformen IM B3;
IM B5; IM B14; IM B35 und IM B34 sowie die dazugeho-
rigen Nebenbauformen lieferbar. Fir die Baugréfen 160

bis 280 sind die Bauformen IM B3; IM B5 und IM B35
sowie die dazugehdrigen Nebenbauformen lieferbar.

Ab BaugroéBe 315M ist nur IM B3, IM B35

oder IM V1 lieferbar, andere Einbaulagen nur
nach Rucksprache und technischer Klarung mit

dem Hersteller.

Hauptbauformen Nebenbauformen
IM B3 IM V5 IM V6 IM B6 IM B7 IM B8
IM1001 IM1011 IM1031 IM1051 IM1061 IM1071
| — b — ——
RRRREIN ¥ W ERn :
Y — | | R | —
IM B5 IM V1 IM V3
IM3001 IM3011 IM3031
I | | ; |
\
IM B14 IMV18 IM V19
IM3601 IM3611 IM3631
N 4E T
IM B35 IM V15 IM V36
IM2001 IM2011 IM2031 IM2051 IM2061 IM2071
| —_— y I | P 5
IM B34 IM V17 IM V37
IM2101 IM2111 IM2131 IM2151 IM2161 IM2171
s 1) A | |

Tabelle 20 - Bauformen
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2.15. Klemmkastenlage

Als Standard werden die Motoren mit Klemmkasten oben
(KKO) ausgeliefert. Die Klemmkastenlagen links (KKL)
oder rechts (KKR) sind auf Anfrage auch lieferbar.

“

Alle Positionsangaben beziehen sich immer auf den
,Blick auf das Wellenende

KKO

Abbildung 2 - Klemmkastenlage

2.16. Kabelabgang

Als Standard werden die Motoren mit Kabelabgang nach
rechts (A) ausgeliefert.

Der Klemmenkasten kann um 180° gedreht werden =
Kabelabgang nach links (C). Kabelabgang Richtung N-
Seite (B) und D-seite (D) ist mit Einschrankungen eben-
falls méglich. Bei Kabelabgang Richtung Lufterhaube
werden die Motoren nur mit Verschlussschrauben gelie-

fert und es ist zu beachten, dass die Kabelverschraubun-
gen erst nach der Demontage der Tragedse montiert
werden kdnnen. Bei Kabelabgang Richtung D-Seite sind
bauseitige Hindernisse zu beachten. Diese Motoren er-
halten in der Typenbezeichnung die Kennung KAB, KAC

oder KAD.

Abbildung 3 - Kabelabgang

Klemmkastenausfihrung fir Standardmotoren - Sonderklemmenkasten sind auf Anfrage lieferbar

KDG Gewinde fir Klemmkasten- KDG Gewinde fur Klemmkasten-
Verschraubung grofie Verschraubung grofie

90 2x M25x1,5 138x106 225 2x M50x1,5 258x196

100 2x M25x1,5 138x106 250 2x M63x1,5 290x226

112 2x M25x1,5 168x124 280 2x M63x1,5 290x226

132 2x M32x1,5 215x160 315 2x M63x1,5 460x330

160 2x M32x1,5 215x160 355 2x M72x2 498x334

180 2x M40x1,5 215x160 400 7xM63x1,5 540x430

200 2x M50x1,5 258x196

Tabelle 21 — Klemmkastenausfuhrung fur Standardmotoren

KN 8070.1910 KDG Seite 23




2 ]
‘@ KUEI-IIE Drehstrom-Asynchronmotoren Reihe KDG

ANTRIEBSSYSTEME

3. Technische Beschreibung

In den nachfolgenden Tabellen sind die Motordaten gemaf VO 640/2009, Anhang1, Satz2 durchnummeriert:
Nr.1  Wirkungsgrade bei 100%, 75% und 50% der Nennlast und bei Nennspannung

Nr.2  IE-Klasse (Effizienzniveau)

Nr.3  Herstellungsjahr

Nr.4  Name des Herstellers

Nr.5  Modellnummer (Typenbezeichnung)

Nr.6  Polzahl des Motors

Nr.7  Nennausgangsleistung (kW)

Nr.8  Nenneingangsfrequenz (Hz)

Nr.9  Nennspannung (V)

Nr.10 Nenndrehzahl (1/min)

Nr.11 Information Uber das Zerlegen oder die Entsorgung nach der endgiiltigen Auf3erbetriebnahme
Nr.12 Informationen zu den Betriebsbedingungen

3.1. Wirkungsgrad
Die Wirkungsgrade werden bei 100%, 75% und 50% der Nennlast und bei Nennspannung angegeben.

3.2. Bestimmungen fur IE-Motoren

In der EU-Verordnung VO 640/2009 und der Anderungsverordnung 4/2014 ist das Inverkehrbringen von Moto-
ren innerhalb der europaischen Gemeinschaft geregelt. Seit dem 16.06.2011 ist fir 2-, 4- und 6-polige Moto-
ren, mit Leistungen von 0,75 kW bis 375 kW, ein Mindestwirkungsgrad gemaR der Wirkungsgradklasse 1E2
aus der IEC 60034-30:2008 vorgeschrieben.

In diesen Normen erfasste 8-polige Asynchronmotoren in den Effizienzklassen IE2 und IE3 sind auf Anfrage
lieferbar.

Zwei weitere Stufen zur Erhéhung der Mindestwirkungsgrade wurden beschlossen:

> Seit dem 01.01.2015 missen Motoren im Netzbetrieb mit einer Leistung = 7,5 kW die Wirkungsgradklasse
IE3 erflllen.

[> Seit dem 01.01.2017 missen Motoren im Netzbetrieb mit einer Leistung = 0,75 kW die Wirkungsgradklas-
se |E3 erflllen.

Ausgenommen von der Erhéhung ab 2015 bzw. 2017 sind Motoren die die Wirkungsgradklasse IE2 erfillen
und ausschlieRlich am Frequenzumrichter betrieben werden. Diese Motoren werden auf dem Typenschild mit
,VSD* und/oder ,VSD use only“ (VSD = Variable Speed Drive) gekennzeichnet.

Die Verordnung gilt unter anderem auch nicht fir:

> Bremsmotoren

[> Explosionsgeschiitze Motoren

> Motoren, die nicht im Dauerbetrieb eingesetzt werden

[> Motoren die ausschlieRBlich fiir den Einsatz
- in einer H6he von mehr als 4000 m Gber dem Meeresspiegel,
- oder bei Umgebungstemperaturen tber 60°C,

- oder bei Umgebungstemperaturen unter - 30°C bestimmt sind.

Seite 24 KDG KN 8070.1910




A il
Drehstrom-Asynchronmotoren Reihe KDG -@ KUEI-IIE

ANTRIEBSSYSTEME

3.3. Baujahr

Das Baujahr und der Fertigungsmonat wird auf dem Typenschild angegeben.
(Beispiel: 11.2017 = November 2017)

3.4. Hersteller

Der Hersteller wird ebenfalls auf dem Typenschild mit Logo und Adresse angegeben.

3.5. Modellnummer

Die Modellnummer ist die Typenbezeichnung des Motors.

3.6. Polzahl

2-, 4- und 6- polige Motoren fallen unter die Verordnung. Hoherpolige Motoren, polumschaltbare Motoren und Einphasen-
motoren fallen nicht in die Verordnung.

3.7. Nennleistung
Alle 3-Phasenmotoren mit Leistungen von 0,75 kW bis 375 kW

3.8. Nennfrequenz

Alle 3-Phasenmotoren mit Nennfrequenz 50 Hz und/oder 60 Hz

3.9. Nennspannung

Alle 3-Phasenmotoren mit Nennspannung bis 1000 V
Als Standardspannung werden die Motoren mit der Bemessungsspannung von 400 V ausgelegt.
Bis 2,2 kW Nennleistung werden die Motoren mit 230/400 V und ab 3 kW in 400/690 V gefertigt.

3.10. Nenndrehzahl

Nenndrehzahl bei Nennspannung und Nennfrequenz.

3.11. Entsorgung

Die Entsorgung hat tiber den Elektroschrott zu erfolgen.

Ist der zu entsorgende Motor an einem Getriebe angebaut, hat einen Frequenzrumrichter aufgebaut, oder &hnliches, sind
die einzelnen Teile getrennt zu entsorgen.

Bitte beachten Sie die aktuellen nationalen Bestimmungen und die Bedienungsanleitungen, in denen auch die Entsorgung
und das Recycling beschrieben wird.

3.12. Betriebsbedingungen

Die auf dem Typenschild und in den folgenden Tabellen angegebenen technischen Daten basieren auf folgenden Festle-
gungen:

> Aufstellungshéhe maximal 1000 m Giber dem Meeresspiegel (1000 m ASL)
> Umgebungslufttemperatur: -20°C bis +40°C (RT -20°C...40°C)
> Betriebshochsttemperatur gemal Warmeklasse 130 — Iso ,,B*  (Auslegung nach Iso ,B)

> Motoren diirfen nicht in explosionsgefahrdete Bereichen eingesetzt werden.
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3.13. Das Motortypenschild bei Drehstrom-Asynchronmotoren

1 2 3 4 5 &) 7
S KE IES C€
ANTRIEESAYATEME
D-71282 Hemimingen Sasratralae 41-43 Wwiikueenlede
22
21
20 10
15
11
18 17 16 15 14 13 12
Abbildung 4 - Typenschild
1) Hersteller 12) Wirkungsgrad bei 75% und 50% der Nennlast
2) Schutzart 13) Leistungsfaktor
3) Isolationsklasse 14) Nennfrequenz
4) IE-Klasse und Mindestwirkungsgrad 15) Nennstrom
bei Nennleistung 16)  Nenndrehzahl
5) Artikelnummer 17)  Betriebsart
6) |E-Klasse 18)  Nennspannung
7) Kennzeichnung fiir Vorschriften und 19) Nennleistung
Zertifizierungen
g Forti tund Jah 20) Bauform
) eriigungsmonatun 'a. r 21) Typenbezeichnung
9) Normen (und/oder Zertifizierungsnummern)
. 22) Motornummer
10) Gewicht
11) Lagerung und verwendetes Lagerfett
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3.14. Typenbezeichnung

Die Typenbezeichnung setzt sich aus 6 Basisteilen zusammen. Der Typenreihe (1), der BaugroRe (2), der Polzahl (3), den
Kurzzeichen fur Modifikationen (4), der Effizienzklasse (5) und Sonderkennzeichnungen (6), die aneinander den Motor

beschreiben. Dabei muss nicht jeder der 6 Teile enthalten sein. Bei zertifizierten Reihen (UL, CEL oder ATEX) sind Abwei-
chungen in der Nomenklatur mdéglich.

KDG N2 CL 250 M 2 KT ... IE2 VSD
1a 1b 1c 2a 2b 3 4 5 6
1a Typenreihe KDG Drehstrom-Kurzschlusslaufer Motor mit Graugussgehause
1b Konstruktionsstand N2
1c Ausflihrung C Standardreihe Drehstrom-Asynchronmotor
CL polumschaltbarer Motor mit quadratischem Moment
G Drehstrom-Asynchron-Generator
2a BaugroRe 80, 90, 100, 112, 132, 160, 180, 200, 225, 250, 280, 315, 355, 400
2b FulR-/Gehauselange S, Sy, K Kurz
M, Mx, My Mittel
L, Lx, Ly Lang
3 Polzahl 2 Synchrondrehzahl bei 50 Hz = 3000 min -
4 Synchrondrehzahl bei 50 Hz = 1500 min -’
6 Synchrondrehzahl bei 50 Hz = 1000 min -’
8 Synchrondrehzahl bei 50 Hz = 750 min -
12 Synchrondrehzahl bei 50 Hz = 500 min -!
4 Modifikationen A Sonderausfuhrung
KT Temperaturfihler (PTC, Kaltleiter)
BT Temperaturfiihler (Bimetall-Offner)
PT Temperaturfiihler (P100, PT100)
NV Nachschmiervorrichtung
VL verstarkte Lagerung (wenn abweichend von Standard—siehe Tabelle15 - S.18)
LF(x) Sonder-Lagerfett (siehe auch 3.15)
FB mit angebautem Fremdliifter
KKR, KKL Klemmenkastenlage rechts bzw.links
KKS Sonderklemmenkasten
KKN Klemmenkasten auf N-Seite
KA Kabelausflihrung
NN Aufstellungshohe >1000 m UG.NN (ASL) (siehe auch Kapitel 2.5)
S2...S8 Betriebsarten nach EN 60034-1 (siehe auch Kapitel 3.9)
SGB Schwingstarkestufe B (EN 60034-14) (siehe auch Kapitel 3.6)
RD D-Seite oéldicht (Radialdichtring)
F Vollkeilwuchtung (full-key)
IL isolierte Lagerung
SK KUENLE-Safety-Kit (siehe auch Kapitel 3.11)
K1...K5 Korrosionsschutz (siehe auch Kapitel 3.7)
SD aufgebautes Schutzdach
SW Sonderwelle
w2 2. Wellenende
AéC...XYZ Spez. Kundenmodifikation (immer als letztes Modifikationszeichen)
5 Effizienzklasse IE2
IE3
IE4
6 Sonderkennzeichnung | VSD VariableSpeedDrive (Umrichterbetrieb)
CEL CEL-zertifiziert (China Energy Label)

Tabelle 22 - Typenbezeichnungen

KN 8070.1910
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4. Motorauswahldaten

4.1. Drehstrom-Asynchronmotor I E3 2-polig
Nennspannung 400 V bei 50 Hz Oberflachenkihlung, eigenbeliftet (TEFC)
Betriebsart S1, Dauerbetrieb Warmeklasse ,F“, Isolationsklasse IP 55
VO 640/ 2009 Nr. 1 Nr.2 Nr.3 Nr4 Nr.5 Nr.6 Nr.7 Nr.8 Nr.9 Nr.10 Nr.11 Nr.12
Wirkungsgrad bei IE- Type Pol- Nenn- Nenn- Nenn- Nenn- Masse
100% 75% 50% Code zahl leistung frequenz spannung Drehzahl

Nennlast und Nennspannung

<%> <%> <%> <kW> <1/min> <kg>

]

90,8 91,2 90,4 IE3 g KDGN2C 132 S 2 2 5,50 50 g 2930 - % 65

91,2 91,8 91,3 IE3 2 % KDGN2C 132 SX 2 2 7,50 50 e 2930 b é 70

93,1 93,2 92,4 IE3 2 ‘w KDGN2C 160 M 2 2 11,00 50 2 2955 % s 116
92,9 93,6 93,3 IE3 3 5 KDGN2C 160 MX 2 2 15,00 50 :8: 2940 g g’ 126
93,1 93,6 93,3 IE3 _(c‘; § KDGN2C 160 L 2 2 18,50 50 % 2940 é 2 145
93,2 93,4 92,7 IE3 F % KDGN2C 180 M 2 2 22,00 50 ? 2950 § E 189
93,3 93,7 93,3 IE3 @ % KDGN2C 200 L 2 2 30,00 50 5 2960 E § 242
93,7 94,0 93,5 IE3 T  KDGN2C 200LX 2 2 37,00 50 = 2960 % 270
94,1 94,3 93,6 IE3 KDGN2C 225 M 2 2 45,00 50 2960 @ 320
94,3 94,5 93,9 IE3 KDGN2C 250 M 2 2 55,00 50 2970 445
94,9 95,0 94,3 IE3 KDGN2C 280 S 2 2 75,00 50 2975 545
95,5 95,5 94,8 IE3 KDGN2C 280 M 2 2 90,00 50 2975 590
95,3 95,5 94,8 IE3 KDGN2C 315 S 2 2 110,00 50 2970 945
95,4 95,4 94,7 IE3 KDGN2C 315 M 2 2 132,00 50 2970 1030
95,6 95,9 95,5 IE3 KDGN2C 315 L 2 2 160,00 50 2970 1160
96,0 96,3 96,1 IE3 KDGN2C 315 LX 2 2 200,00 50 2970 1200
96,2 96,2 95,6 IE3 KDGN2C 355 M 2 2 250,00 50 2980 1780
96,0 96,2 95,8 IE3 KDGN2C 355 MX 2 2 280,00 50 2975 1790
96,5 96,6 96,1 IE3 KDGN2C 355 LX 2 2 315,00 50 2980 1808
96,2 96,4 96,0 IE3 KDGN2C 355 LY 2 2 355,00 50 2975 1828

KDG_2018.V1.2
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Type Nenn-  Wirkungs- Nenn- Leistungsfaktor Nennstrom Anzugs- Anzugs- Kipp- Tragheits- Schall-

leistung grad moment bei bei /Nenn- /Nenn- /Nenn- moment druck

1) 100% 75% 50% 230V 400V 690V Strom Moment Moment J pegel

<kW> <%> <Nm> Nennlast <A> <A> <A> la/In Ma/Mn ~ Mk/Mn  <kgm?>  <dBA>
KDGN2C 132 S 2 515) 89,2 18 088 084 075 175 101 58 8,9 2,6 4.1 0,0146 67
KDGN2C 132 SX 2 7,5 90,1 24 088 085 0,77 237 137 7,9 9,1 2,8 4,3 0,0147 67
KDGN2C 160 M 2 11,0 91,2 36 0,91 089 083 329 190 11,0 8,0 3.1 3,6 0,0510 75
KDGN2C 160 MX 2 15,0 91,9 49 088 085 0,78 46,1 266 154 7.8 2,6 2,8 0,6372 75
KDGN2C 160 L 2 18,5 92,4 60 088 086 079 564 326 188 77 2,3 3,0 0,0765 75
KDGN2C 180 M 2 22 92,7 71 088 085 078 676 390 225 7.8 2,7 3,6 0,1170 76
KDGN2C 200 L 2 30 93,3 97 086 083 075 934 539 311 7,6 2,4 B815) 0,1737 80
KDGN2C 200 LX 2 37 93,7 119 087 078 0,76 113 650 37,5 77 2,4 3,4 0,2048 80
KDGN2C 225 M 2 45 94,0 145 086 073 0,74 139 80,0 46,2 7.7 2,3 34 0,3020 81
KDGN2C 250 M 2 55 94,3 177 089 088 0,82 164 945 54,6 7.1 2,0 3,3 0,4077 83
KDGN2C 280 S 2 75 94,7 241 088 087 0,83 223 129 74,5 6,4 2,0 2,9 0,7988 82
KDGN2C 280 M 2 90 95,0 289 0,88 086 0,80 268 155 89,5 7,9 2,5 3,7 1,0708 82
KDGN2C 315 S 2 110 95,2 354 090 088 0,83 319 184 106 75 2,0 3,1 2,0314 87
KDGN2C 315 M 2 132 95,4 424 0,91 0,89 0,85 381 220 127 7,0 1,8 2,9 2,2065 87
KDGN2C 315L 2 160 95,6 514 090 089 084 466 269 155 75 1,8 3,0 2,4867 87
KDGN2C 315LX 2 200 95,8 643 0,91 0,90 0,87 575 332 192 6,4 1,9 3,0 2,9069 89
KDGN2C 355 M 2 250 95,8 801 090 089 084 719 415 240 78 2,0 B15) 3,8123 92
KDGN2C 355 MX 2 280 95,8 899 0,91 0,90 0,86 802 463 267 6,9 1,7 3,1 3,8123 91
KDGN2C 355 LX 2 315 95,8 1009 092 09 084 887 512 296 8,1 2,1 3,8 4,5000 91
KDGN2C 355 LY 2 355 95,8 1140 0,91 0,90 086 1013 585 338 7,3 1,9 34 4,5000 92

" Wirkungsgrad nach IEC60034-30-1
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4.2. Drehstrom-Asynchronmotor I E3 4-polig
Nennspannung 400 V bei 50 Hz Oberflachenkihlung, eigenbeliiftet (TEFC)
Betriebsart S1, Dauerbetrieb Warmeklasse ,F“, Isolationsklasse IP 55
VO 640 /2009 Nr. 1 Nr.2 Nr.3 Nr.4 Nr.5 Nr.6 Nr.7 Nr.8 Nr.9 Nr.10 Nr.11 Nr.12
Wirkungsgrad bei |E- Type Pol- Nenn- Nenn- Nenn- Nenn- Masse
100% 75% 50% Code zahl leistung  frequenz spannung Drehzahl

Nennlast und Nennspannung

<%> <%> <%> <kW> <1/min> <kg>

N

89,9 90,1 88,7 IE3 ¥ KDGN2C 1325 4 4 55 50 @ 1465 % 73

90,4 90,6 89,6 IE3 o 2 KDGN2C132M4 4 7.5 50 e 1465 T 5 83

91,7 92,0 91,1 IE3 @ & KDGN2C160M4 4 11,0 50 ° 1475 2 c 130
92,7 92,9 92,2 E3 & 5 KDGN2C160L4 4 15,0 50 2 475 w2 151

93,3 93,4 92,5 IE3 £ 5 KDGN2C180M4 4 18,5 50 = 1475 S 2 185
93,5 93,5 92,5 IE3 % S KDGN2C 180 L 4 4 22 50 % 1475 g 8 208
93,7 93,9 93,2 IE3  © © KDGN2C200L4 4 30 50 £ 1480 5 2 260
93,9 94,1 93,3 IE3 T KDGN2C 22554 4 37 50 z 1480 5 314
94,2 94.1 93,1 IE3 KDGN2C 225 M 4 4 45 50 1485 @ 356
94,6 94,8 94,3 IE3 KDGN2C 250 M 4 4 55 50 1485 440
95,9 95,9 95,3 IE3 KDGN2C 280 S 4 4 75 50 1490 610
95,9 96,0 95,6 IE3 KDGN2C 280 M 4 4 90 50 1490 680
96,1 96,2 95,7 IE3 KDGN2C 315 S 4 4 110 50 1490 895
96,3 96,3 95,9 IE3 KDGN2C 315 M 4 4 132 50 1490 1060
96,2 96,2 95,6 IE3 KDGN2C 315 L 4 4 160 50 1490 1130
96,3 96,5 96,2 IE3 KDGN2C 315 Lx 4 4 200 50 1490 1230
96,3 96,5 96,2 IE3 KDGN2C 355 M 4 4 250 50 1490 1700
96,5 96,8 95,5 IE3 KDGN2C 355 L 4 4 280 50 1490 1800
96,5 96,5 96,1 IE3 KDGN2C 355 Lx 4 4 315 50 1490 1850
96,7 97,0 96,8 IE3 KDGN2C 355LY 4 4 355 50 1490 2060
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Type Nenn-  Wirkungs- Nenn- Leistungsfaktor Nennstrom Anzugs- Anzugs- Kipp- Tragheits- Schall-

leistung grad moment bei bei /Nenn- /Nenn- /Nenn- moment druck

1) 100% 75% 50% 230V 400V 690V Strom Moment Moment J pegel

<kW> <%> <Nm> Nennlast <A> <A> <A> la/In Ma/Mn ~ Mk/Mn  <kgm?>  <dBA>
KDGN2C 132 S 4 515) 89,6 36 082 076 063 203 117 6,8 8,7 3,0 4,6 0,0205 64
KDGN2C 132 M 4 75 90,4 49 082 075 063 258 149 8,6 7.7 3,1 4,6 0,0296 63
KDGN2C 160 M 4 11,0 91,4 71 079 072 060 381 220 127 7,9 25 372 0,1068 65
KDGN2C 160 L 4 15,0 92,1 97 078 071 059 519 300 17,3 8,0 2,9 3,3 0,1287 66
KDGN2C 180 M 4 18,5 92,6 120 080 074 063 622 359 207 7,9 25 3,7 0,1901 62
KDGN2C 180 L 4 22 93,0 142 079 072 059 745 430 248 8,0 2,5 3,8 0,2264 63
KDGN2C 200 L 4 30 93,6 194 0,81 0,76 0,65 987 570 329 8,8 2,6 3,6 0,3612 61
KDGN2C 225 S 4 37 93,9 239 084 079 0,68 118 68,0 393 8,2 3,2 3,9 0,6300 78
KDGN2C 225 M 4 45 94,2 289 083 078 0,67 143 82,8 478 8,0 3,1 3,7 0,7384 78
KDGN2C 250 M 4 55 94,6 354 086 081 0,74 170 98,0 56,6 7,9 2,5 3,6 1,0236 81
KDGN2C 280 S 4 75 95,0 481 087 081 0,71 230 133 76,8 75 25 3,2 2,0828 82
KDGN2C 280 M 4 90 95,2 577 086 082 0,73 273 158 91,0 7,6 2,6 34 2,5457 82
KDGN2C 315 S 4 110 95,4 705 085 081 0,72 336 194 112 8,0 3,0 3,9 3,4904 78
KDGN2C 315 M 4 132 95,6 846 088 085 0,76 390 225 130 7,9 2,9 4,0 4,0139 79
KDGN2C 315 L 4 160 95,8 1026 086 083 0,73 482 278 160 8,0 3,0 4.1 5,2356 79
KDGN2C 315 Lx 4 200 96,0 1282 089 086 0,79 587 339 196 6,1 2,6 3,3 5,7010 79
KDGN2C 355 M 4 250 96,0 1602 089 087 081 731 422 244 7.4 2,3 B15) 9,2972 85
KDGN2C 355 L 4 280 96,0 1795 089 088 0,83 812 469 271 6,5 2,0 3,1 9,2972 86
KDGN2C 355 Lx 4 315 96,0 2019 088 086 0,80 926 534 309 7,2 2,3 34 10,2863 85
KDGN2C 355 LY 4 355 96,0 2275 089 088 083 1028 594 343 7,2 2,2 3,3 11,2754 85

" Wirkungsgrad nach IEC60034-30-1
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4.3. Drehstrom-Asynchronmotor |E3 6-polig

Nennspannung 400 V bei 50 Hz Oberflachenkihlung, eigenbeliftet (TEFC)

Betriebsart S1, Dauerbetrieb Warmeklasse ,F*, Isolationsklasse IP 55

VO 640 /2009 Nr. 1 Nr.2 Nr.3 Nr.4 Nr.5 Nr.6 Nr.7 Nr.8 Nr.9 Nr.10 Nr.11 Nr.12

Wirkungsgrad bei IE- Type Pol- Nenn- Nenn- Nenn- Nenn- Masse
100% 75% 50% Code zahl leistung frequenz spannung Drehzahl
Nennlast und Nennspannung

<%> <%> <%> <kW> <1/min> <kg>
86,6 87,2 85,3 IE3 + KDGN2C 13256 6 3,0 50 o 930 g 63
88,2 88,1 86,2 IE3 » O KDGN2C132M6 6 4,0 50 o 975 p % 77
88,2 88,1 86,3 IE3 X f_‘; KDGN2C 132 Mx 6 6 55 50 5 975 o B 85
89,8 90,3 89,3 IE3 © . KDGN2C160M6 6 75 50 o 970 § @ 120
91,1 91,5 90,6 IE3 ? £ KDGN2C 160L 6 6 11,0 50 5 975 > 5 140
92,0 92,1 90,9 IE3 § 5§ KDGN2C180L6 6 15,0 50 g 980 > =£ 205
92,3 92,3 91,2 IE3 § 2 KDGN2C200L 6 6 18,5 50 g 985 é é 245
92,5 92,7 91,7 IE3 B KDGN2C 200 Lx 6 6 22 50 2 985 w2 261
92,9 93,1 92,3 IE3 KDGN2C 225 M 6 6 30 50 985 K 340
93,5 93,7 93,1 IE3 KDGN2C 250 M 6 6 37 50 985 410
94,1 93,8 92,4 IE3 KDGN2C 280 S 6 6 45 50 990 590
94,1 93,7 92,4 IE3 KDGN2C 280 M 6 6 55 50 990 665
95,6 95,7 95,1 IE3 KDGN2C 315 S 6 6 75 50 990 860
95,6 95,8 95,3 IE3 KDGN2C 315 M 6 6 90 50 990 980
95,7 95,8 954 IE3 KDGN2C 315L 6 6 110 50 990 1060
96,0 96,3 95,8 IE3 KDGN2C 315 Lx 6 6 132 50 990 1130
95,8 96,0 95,7 IE3 KDGN2C 355 M 6 6 160 50 990 1790
96,0 96,0 95,5 IE3 KDGN2C 355 Mx 6 6 185 50 990 1840
96,0 96,2 95,9 IE3 KDGN2C 355 My 6 6 200 50 990 1890
95,9 96,1 95,8 IE3 KDGN2C 355 6 6 220 50 990 1905
96,0 96,3 96,3 IE3 KDGN2C 355 Lx 6 6 250 50 990 1920
954 95,8 95,6 IE3 KDGN2C 355 Ly 6 6 280 50 990 2110
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Type Nenn-  Wirkungs- Nenn- Leistungsfaktor Nennstrom Anzugs- Anzugs- Kipp- Tragheits- Schall-

leistung grad moment bei bei /Nenn- /Nenn- /Nenn- moment druck

1) 100% 75% 50% 230V 400V 690V Strom Moment Moment J pegel

<kW> <%> <Nm> Nennlast <A> <A> <A> la/In Ma/Mn  Mk/Mn  <kgm?>  <dBA>
KDGN2C 132S 6 3,0 0,0 31 0,71 0,65 0,51 12,1 7,0 4,0 6,3 2,0 2,7 0,0372 0
KDGN2C 132 M 6 4,0 86,8 39 0,75 067 053 152 8,8 5,1 8,3 2,7 4,3 0,0489 64
KDGN2C 132 Mx 6 5,5 88,0 54 0,75 068 055 206 119 6,9 8,4 3,3 4,2 0,0585 59
KDGN2C 160 M 6 75 89,1 74 0,73 066 053 288 16,6 9,6 6,1 1,9 3,1 0,1170 58
KDGN2C 160 L 6 11,0 90,3 108 0,74 068 055 40,7 235 136 6,9 2,0 2,7 0,1775 59
KDGN2C 180 L 6 15,0 91,2 146 0,77 070 058 535 309 17,8 6,5 2,1 3,1 0,3158 57
KDGN2C 200 L 6 18,5 91,7 179 0,77 0,71 059 652 37,7 217 75 24 3,1 0,4684 64
KDGN2C 200 Lx 6 22 92,2 213 0,78 0,73 0,61 759 438 253 7,6 2,4 3,1 0,5483 64
KDGN2C 225 M 6 30 92,9 291 0,81 0,77 0,68 100 58,0 335 6,9 2,6 3,1 0,8842 64
KDGN2C 250 M 6 37 93,3 359 084 080 0,70 118 68,0 393 74 2,3 34 1,1968 73
KDGN2C 280 S 6 45 93,7 434 084 080 0,70 142 81,8 47,2 75 2,7 B15) 2,3382 76
KDGN2C 280 M 6 55 94,1 531 084 0,79 0,69 174 101 58,1 8,0 3,2 4,0 2,7975 76
KDGN2C 315S 6 75 94,6 723 083 080 0,71 237 137 79,1 75 2,5 34 4,741 7
KDGN2C 315 M 6 90 94,9 868 083 0,79 0,70 283 163 94,3 77 2,7 3,6 5,8225 79
KDGN2C 315L 6 110 95,1 1061 084 080 0,71 343 198 114 7,7 2,8 3,7 6,6542 78
KDGN2C 315 Lx 6 132 95,4 1273 084 079 0,70 411 237 137 7,9 2,8 3,7 7,9851 78
KDGN2C 355 M 6 160 95,6 1543 0,85 0,81 0,73 493 285 164 7.1 1,9 3,3 10,3863 79
KDGN2C 355 Mx 6 185 95,7 1785 0,85 0,81 0,72 570 329 190 7,4 2,0 34 10,8930 79
KDGN2C 355 My 6 200 95,8 1929 085 082 0,73 613 354 204 7.1 1,9 3,3 12,4130 79
KDGN2C 355 L 6 220 95,8 2122 085 082 0,73 674 389 225 75 2,0 3,5 13,1729 79
KDGN2C 355 Lx 6 250 95,8 2412 087 085 0,78 750 433 250 6,7 1,8 2,9 13,9329 78
KDGN2C 355 Ly 6 280 95,8 2701 086 083 0,75 855 494 285 7,2 1,9 3,1 14,6929 81

" Wirkungsgrad nach IEC60034-30-1
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4.4. Drehstrom-Asynchronmotor I E 3 8-polig

Nennspannung 400 V bei 50 Hz Oberflachenkihlung, eigenbeliftet (TEFC)

Betriebsart S1, Dauerbetrieb Warmeklasse ,F“, Isolationsklasse IP 55

VO 640 / 2009 N 1 Nr2 Nr.3 Nr4 Nr.5 Nr6  Nr.7 Nr.8 Nr.9 Nr.10  Nr.11 Nr.12

Wirkungsgrad bei IE- Type Pol- Nenn- Nenn- Nenn- Nenn- Masse
100% 75% 50% Code zahl leistung frequenz spannung Drehzahl
Nennlast und Nennspannung

<%> <%> <%> <kW> <1/min> <kg>
84,1 84,2 82,1 IE3 KDGN2C 132 M 8 8 3,0 50 710 77
84,8 84,9 82,3 IE3 + KDGN2C160M8 8 4,0 50 o 715 g 103
86,2 86,3 83,6 IE3 < KDGN2C 160 Mx8 8 55 50 o 715 - 120
87,3 87,4 84,7 E3 @ f_‘; KDGN2C 160 L 8 8 7.5 50 5 715 & B 139
88,6 88,7 85,9 IE3 § _ KDGN2C180L8 8 11,0 50 o 720 § & 175
89,6 89,7 86,9 IE3 ? £ KDGN2C200L8 8 15,0 50 5 730 > 5 225
90,1 90,2 87,4 IE3 & § KDGN2C225S8 8 18,5 50 g 730 > =£ 250
90,6 90,7 87,9 IE3 § 2 KDGN2C 225 M 8 8 22,0 50 g 730 é é 299
91,3 91,4 88,6 IE3 B KDGN2C 250 M8 8 30,0 50 2 730 w2 400
91,8 91,9 89,0 IE3 KDGN2C 280 S 8 8 37,0 50 735 & 590
92,2 92,3 89,4 IE3 KDGN2C 280 M 8 8 45,0 50 735 630
92,5 92,6 89,7 IE3 KDGN2C 315 S 8 8 55,0 50 740 780
93,1 93,2 90,3 IE3 KDGN2C 315 M 8 8 75,0 50 740 900
93,4 93,5 90,6 IE3 KDGN2C 315 L 8 8 90,0 50 740 1000
93,7 93,8 90,9 IE3 KDGN2C 315 Lx 8 8 110,0 50 740 1100
94,0 94,1 91,2 IE3 KDGN2C 355 M 8 8 132,0 50 740 1600
94,3 94,4 91,5 IE3 KDGN2C 355 Mx 8 8 160,0 50 740 1700
94,6 94,7 91,8 IE3 KDGN2C 355 L 8 8 180,0 50 740 1850
94,6 94,7 91,8 IE3 KDGN2C 355 Lx 8 8 200,0 50 740 2000
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Type Nenn-  Wirkungs- Nenn- Leistungsfaktor Nennstrom Anzugs- Anzugs- Kipp- Tragheits- Schall-

leistung grad moment bei bei /'Nenn- /Nenn- /Nenn- moment druck

1) 100% 75% 50% 230V 400V 690V Strom Moment Moment J pegel

<kW> <%> <Nm> Nennlast <A> <A> <A> la/In Ma/Mn ~ Mk/Mn  <kgm?>  <dBA>
KDGN2C 132 M 8 3,0 83,5 40 0,72 063 050 123 71 4.1 6,1 2,6 3,0 70
KDGN2C 160 M 8 4,0 84,8 53 0,71 0,67 060 16,6 9,6 5,5 6,8 2,0 2,3 72
KDGN2C 160 Mx 8 55 86,2 73 0,72 068 0,61 222 128 74 6,8 2,0 2,3 72
KDGN2C 160 L 8 75 87,3 100 0,72 068 0,61 298 17,2 9,9 7,0 2,0 2,3 72
KDGN2C 180L 8 11,0 88,6 146 0,73 069 062 424 245 141 75 2,0 2,3 75
KDGN2C 200 L 8 15,0 89,6 196 0,76 0,72 065 55,1 31,8 184 7,2 2,0 2,3 75
KDGN2C 225 S 8 18,5 90,1 242 0,76 072 065 676 390 225 7,2 1,8 2,2 75
KDGN2C 225 M 8 22,0 90,6 288 0,77 073 065 788 455 26,3 7,2 1,8 2,2 75
KDGN2C 250 M 8 30,0 91,3 392 0,77 073 065 106,7 616 356 73 1,8 2,2 77
KDGN2C 280 S 8 37,0 91,8 481 0,81 0,77 069 1244 718 415 7,0 2,0 2,3 78
KDGN2C 280 M 8 45,0 92,2 585 082 078 0,70 1488 859 496 7,0 2,0 2,3 78
KDGN2C 315 S 8 55,0 92,5 710 0,81 0,77 069 1836 106,0 61,2 7,0 2,0 2,2 85
KDGN2C 315 M 8 75,0 93,1 968 0,81 0,77 0,69 248,7 1436 829 7,0 2,0 2,2 85
KDGN2C 315L 8 90,0 93,4 1161 0,81 0,77 0,69 2974 171,7 991 7,0 2,0 2,2 85
KDGN2C 315 Lx 8 110,0 93,7 1420 0,81 0,77 0,69 3624 2092 120,8 7,0 2,0 2,2 85
KDGN2C 355 M 8 132,0 94,0 1704 0,81 0,77 0,69 4334 2502 1444 6,5 1,6 2,0 92
KDGN2C 355 Mx 8 160,0 94,3 2065 0,82 0,78 0,70 5174 298,7 1724 6,5 1,6 2,0 92
KDGN2C 355 L 8 180,0 94,4 2323 082 0,78 0,70 580,1 3349 1933 6,5 1,6 2,0 92
KDGN2C 355 Lx 8 200,0 94,6 2581 0,82 0,78 0,70 6445 3721 2148 6,5 1,6 2,0 92

" Wirkungsgrad nach IEC60034-30-1
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4.5. Polumschaltbare DK-Motoren 4/2-polig quadratisches Moment (Lifter)

Nennspannung 400 V bei 50 Hz, Oberflachenkihlung, eigenbeliiftet (TEFC)
Betriebsart S1, Dauerbetrieb Warmeklasse ,F“, Isolationsklasse IP 55
Dahlander-Schaltung

Type Nenn- Nenn- Nenn-  Wirkungs- Leistungs-  Nenn- Anzugs-  Anzugs- Kipp- Tragheits- Masse
leistung drehzahl moment grad faktor strom / Nenn- / Nenn- / Nenn- moment
cos 400 V Strom Moment  Moment J
<kW> <1/min> <Nm> <%> phi <A> la/ln Ma/Mn Mk/Mn <kgm?> <kg>

KDGN2CL 90 S 42 0,37 1420 2 74,4 0,79 0,90 45 3.2 33 0,0021 22
15 2760 5 70,0 0,90 3,38 4,8 2,8 3,0

KDGN2CL 90 L 4/2 0,50 1445 3 78,0 0,74 1,24 5,8 3.2 33 0,0027 28
2,0 2855 7 72,1 0,86 4,63 6,2 2,8 3,0

KDGN2CL 100 L 42 0,70 1425 5 78,3 0,74 1,74 4,6 3.2 33 0,0029 33
2,8 2870 9 79,7 0,86 5,87 6,5 2,8 3,0

KDGN2CL 100 L x 4/2 0,90 1430 6 73,8 0,71 2,40 4,9 2.2 29 0,0032 36
3,6 2875 12 75,9 0,81 8,00 56 1,9 3,0

KDGN2CL 112 M4/2 1,20 1455 8 85,0 0,82 2,50 6,6 1,6 3.2 0,0090 47
4,8 2870 16 79,7 0,90 9,57 7.2 2,0 3,1

KDGN2CL 132S 4/2 1,50 1445 10 81,8 0,78 3,38 5.3 1,9 29 0,0079 62
55 2900 18 83,7 0,90 10,50 58 2,3 3.4

KDGN2CL 132 M4/2 2,20 1440 15 83,4 0,78 4,90 52 19 29 0,0081 85
8,2 2880 27 85,7 0,91 15,10 7.4 2,2 3,3

KDGN2CL 160 M 4/2 3,30 1450 22 855 0,76 7,33 6,1 1,8 2,9 0,0432 117
12,0 2920 39 86,5 0,90 22,20 7.4 2,0 3.4

KDGN2CL 160 L 42 4,30 1470 28 871 0,73 9,71 6,1 2,5 3,6 0,0525 134
17,0 2920 56 89,3 0,89 30,70 8,1 2,5 35

KDGN2CL 180 M4/2 5,50 1460 36 87,0 0,85 10,70 55 2,0 25 0,1350 167
20,0 2930 65 87,0 0,87 38,10 6,4 1,9 2,7

KDGN2CL 180 L 42 6,40 1465 42 88,8 0,90 11,60 53 19 2,6 0,1360 185
24,0 2925 78 87,1 0,93 42,50 6,7 1,8 2,8

KDGN2CL 200 L 42 7,80 1465 51 89,8 0,86 14,60 6,0 1.8 2,6 0,2450 232
30,0 2930 98 88,0 0,88 55,90 6,8 2,0 2,8

KDGN2CL 225 S 4/2 9,50 1465 62 89,9 0,86 17,70 6,5 19 2,8 0,3900 287
37,0 2950 120 89,4 0,89 67,10 7.2 2,0 2,7

KDGN2CL 225 M4/2 12,00 1470 78 91,2 0,85 22,30 7,0 2,0 2,8 0,4500 322
45,0 2950 146 89,5 0,89 81,50 7,8 2,1 2,9

KDGN2CL 250 M4/2 15,00 1470 97 91,5 0,86 27,50 6,5 19 2,7 0,6400 381
55,0 2960 177 89,8 0,90 98,20 7,0 2,1 2,7

andere Leistungen, BaugroBen und Drehzahlkombinationen sind auf Anfrage lieferbar

Seite 36 KDG KN 8070.1910




2 i
Drehstrom-Asynchronmotoren Reihe KDG -i@ KUEI-IIE

ANTRIEBSSYSTEME

4.6. Polumschaltbare DK-Motoren 4/2-polig konstantes Moment
Nennspannung 400 V bei 50 Hz, Oberflachenkiihlung, eigenbeliiftet (TEFC)
Betriebsart S1, Dauerbetrieb Warmeklasse ,F“, Isolationsklasse IP 55

Dahlander-Schaltung

Type Nenn- Nenn- Nenn-  Wirkungs- Leistungs- Nenn- Anzugs-  Anzugs- Kipp- Tragheits- Masse
leistung drehzahl moment grad faktor strom / Nenn- / Nenn- /Nenn-  moment
cos 400V Strom Moment ~ Moment J
<kW> <1/min> <Nm> <%> phi <A> la/ln Ma/Mn Mk/Mn <kgm?> <kg>

KDGN2C 100 L 42 2,0 1430 13 74,5 0,80 4,8 54 19 34 0,0054 34
2,4 2850 8 73,6 0,90 5,2 6,3 2,0 3,0

KDGN2C 100 L x 4/2 2,6 1410 18 74,5 0,85 59 5,6 1,9 31 0,0067 38
3,1 2830 10 74,3 0,93 6,4 6,8 2,1 2,8

KDGN2C 112 M4/2 37 1435 25 82,5 0,82 7.9 6,6 2,2 35 0,0090 47
4,4 2875 15 79,7 0,90 9,6 7,2 2,0 3,1

KDGN2C 132'S 42 49 1460 32 80,2 0,86 10,2 5,6 15 2,7 0,2050 61
59 2880 20 77,9 0,92 11,9 5,2 1,8 2,6

KDGN2C 132 M4/2 6,8 1440 45 83,4 0,88 13,4 6,7 17 29 0,0296 73
8,0 2865 27 82,0 0,93 15,2 6,4 17 2,8

KDGN2C 160 M4/2 9,5 1480 61 85,5 0,76 211 6,1 1,8 2,9 0,0724 113
11,0 2920 36 86,5 0,90 20,4 7,4 2,0 3,4

KDGN2C 160 L 4/2 12,5 1440 83 87,4 0,88 23,4 6,6 19 2,6 0,0929 133
15,0 2905 49 84,3 0,93 27,5 79 2,4 29

KDGN2C 180 M4/2 15,0 1470 97 87,0 0,85 29,3 5,5 2,0 2,5 0,1350 167
19,0 1940 94 87,0 0,87 36,2 6,4 1,9 2,7

KDGN2C 180 L 42 18,5 1470 120 89,3 0,90 33,1 6,0 1,6 2,7 0,1360 181
22,0 2940 71 86,9 0,93 39,3 75 1,8 3,1

KDGN2C 200 L 42 26,0 1470 169 89,8 0,86 48,9 6,0 1.8 2,6 0,2450 232
30,0 2950 97 88,0 0,88 58,3 6,8 2,0 2,8

KDGN2C 225 S 4/2 30,0 1465 196 90,2 0,86 55,8 6,0 18 2,5 0,3900 287
35,0 2945 113 89,0 0,89 63,8 6,8 2,0 2,9

KDGN2C 225 M4/2 36,0 1465 235 90,7 0,86 66,6 6,2 1,9 2,7 0,4500 322
43,0 2950 139 89,4 0,90 771 7,0 1,9 3,0

KDGN2C 250 M4/2 47,0 1470 305 91,5 0,86 86,2 6,5 19 2,7 0,6400 381
54,0 2960 174 89,8 0,90 96,4 7,0 2,1 2,7

andere Leistungen, BaugréBen und Drehzahlkombinationen sind auf Anfrage lieferbar

KN 8070.1910 KDG Seite 37




2 ]
‘f@ KUEI-IIE Drehstrom-Asynchronmotoren Reihe KDG

ANTRIEBSSYSTEME

4.7. Polumschaltbare DK-Motoren 8/4-polig quadratisches Moment (Lfter)
Nennspannung 400 V bei 50 Hz, Oberflachenkihlung, eigenbeliiftet (TEFC)
Betriebsart S1, Dauerbetrieb Warmeklasse ,F“, Isolationsklasse IP 55

Dahlander-Schaltung

Type Nenn- Nenn- Nenn-  Wirkungs- Leistungs-  Nenn- Anzugs-  Anzugs- Kipp- Tragheits- Masse
leistung drehzahl moment grad faktor strom / Nenn- / Nenn- /Nenn-  moment
cos 400V Strom Moment ~ Moment J
<kW> <1/min> <Nm> <%> phi <A> la/ln Ma/Mn Mk/Mn <kgm?> <kg>

KDGN2CL 100 L 8/4 0,50 690 7 59,6 0,62 2,20 2,8 13 23 0,0054 34
2,0 1420 13 73,2 0,79 4,95 5,4 2,3 2,7

KDGN2CL 100 Lx 8/4 0,65 695 9 64,3 0,62 2,60 33 17 2,7 0,0067 38
25 1420 17 76,3 0,79 6,00 6,0 1,9 2,8

KDGN2CL 112 M 8/4 0,90 700 12 65,0 0,60 3,50 35 17 29 0,0090 47
3,6 1440 24 79,5 0,79 8,20 7,0 2,2 3,3

KDGN2CL 132 S 8/4 1,10 715 15 82,2 0,59 3,70 4,6 17 2,6 0,0205 65
4,5 1450 30 83,7 0,82 9,50 71 2,0 3,0

KDGN2CL 132 M 8/4 1,80 725 24 76,0 0,60 5,62 4.2 17 29 0,0296 73
6,5 1460 43 84,3 0,80 13,90 8,5 2,3 3,8

KDGN2CL 160 M 8/4 2,30 720 31 83,0 0,70 6,00 6,1 2,2 3,7 0,8210 106
9,0 1435 60 83,2 0,87 17,80 8,3 2,6 3,5

KDGN2CL 160 L 8/4 3,50 730 46 84,3 0,72 8,30 6,1 2,0 3.2 0,1140 128
12,0 1455 79 86,5 0,89 23,40 9,5 3,3 3,8

KDGN2CL 180 M 8/4 4,50 730 59 85,5 0,69 11,00 4,0 14 2,4 0,1350 170
16,0 1470 104 89,5 0,86 29,90 8,1 2,1 3,4

KDGN2CL 180 L 8/4 5,00 725 66 84,8 0,66 12,90 38 14 2,6 0,1360 185
20,0 1465 130 88,7 0,86 37,70 7,6 2,1 3,1

KDGN2CL 200 L 8/4 7,20 730 94 87,4 0,68 17,40 41 1,6 2,7 0,2450 239
26,0 1475 168 90,4 0,87 47,50 8,6 2,7 3,6

KDGN2CL 225 S 8/4 9,50 735 123 86,8 0,65 24,20 4,7 1,6 3,1 0,3900 312
35,0 1480 226 90,7 0,88 62,90 7,8 1,9 35

KDGN2CL 225 M 8/4 11,50 735 149 88,3 0,67 29,00 44 15 2,8 0,4500 330
42,0 1480 271 91,7 0,89 77,00 75 2,0 3,3

KDGN2CL 250 M 8/4 12,00 740 155 89,1 0,68 31,10 4,9 17 2,6 0,6400 385
48,0 1480 310 92,3 0,89 85,30 7,7 2,2 3,4

andere Leistungen, BaugréBen und Drehzahlkombinationen sind auf Anfrage lieferbar
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4.8. Polumschaltbare DK-Motoren 8/4-polig konstantes Moment
Nennspannung 400 V bei 50 Hz, Oberflachenkiihlung, eigenbeliiftet (TEFC)
Betriebsart S1, Dauerbetrieb Warmeklasse ,F“, Isolationsklasse IP 55

Dahlander-Schaltung

Type Nenn- Nenn- Nenn-  Wirkungs- Leistungs- Nenn- Anzugs-  Anzugs- Kipp- Tragheits- Masse
leistung drehzahl moment grad faktor strom / Nenn- / Nenn- /Nenn-  moment
cos 400V Strom Moment ~ Moment J
<kW> <1/min> <Nm> <%> phi <A> la/ln Ma/Mn Mk/Mn <kgm?> <kg>
KDGN2C 100 L 84 0,7 705 9 53,9 0,60 3,1 35 23 4,0 0,0069 33
1.1 1425 7 71,7 0,85 2,6 5,7 2,2 2,9
KDGN2C 100 L x 84 1,0 705 14 84,9 0,63 34 39 1,9 3.2 0,0073 37
15 1415 10 56,9 0,43 3,3 5,7 1,8 2,7
KDGN2C 112 M8/4 1.4 700 19 62,5 0,66 49 3,8 15 3,2 0,0129 39
2,2 1405 15 77,3 0,91 4,5 5,6 1,2 25
KDGN2C 132 S 84 2,2 725 29 73,4 0,65 6,7 53 14 3,7 0,0343 71
3,3 1455 22 82,9 0,89 6,4 7,3 1,6 3,1
KDGN2C 132 M8/4 2,6 725 34 761 0,67 7.4 59 1,4 3,7 0,0431 75
4,2 1455 28 84,2 0,91 7.9 7,8 1,4 3,1
KDGN2C 132 Mx 84 4,0 715 53 74,0 0,71 11,0 5,0 1.2 33 0,0456 79
6,0 1445 40 82,7 0,91 11,5 6,6 1,3 2,8
KDGN2C 160 M 8/4 5,0 720 66 80,8 0,73 12,3 53 14 2,9 0,8000 108
7,8 1440 52 85,1 0,91 14,5 6,2 1,5 2,6
KDGN2C 160 L 84 7,0 715 93 82,5 0,73 16,7 52 14 2,9 0,1080 131
11,0 1430 73 85,3 0,92 20,2 6,3 15 25
KDGN2C 180 L 84 10,0 735 130 86,1 0,66 255 6,4 2,4 33 0,1670 171
16,0 1475 104 89,2 0,90 28,8 8,5 1,9 3,3
KDGN2C 200 L 84 15,0 720 199 87,0 0,72 34,6 55 17 2,8 0,3020 216
21,0 1460 137 88,5 0,89 38,5 7,2 1,8 3,0
KDGN2C 200 Lx 8/4 17,5 725 231 87,6 0,81 35,7 5,6 17 2,6 0,3420 225
25,0 1465 163 89,6 0,94 42,9 7,4 1,6 2,8
KDGN2C 225 M 8/4 22,0 735 286 90,8 0,79 44,5 52 1.8 2,6 0,5250 292
30,0 1475 194 90,3 0,92 52,2 7,2 2,1 3,2
KDGN2C 250 M 8/4 28,0 730 366 81,1 0,84 52,9 5,8 1.8 2,8 0,8070 408
38,0 1475 246 91,3 0,94 63,8 7,8 2,0 3,2

andere Leistungen, BaugréBen und Drehzahlkombinationen sind auf Anfrage lieferbar
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4.9. Polumschaltbare DK-Motoren 6/4-polig quadratisches Moment (L Ufter)
Nennspannung 400 V bei 50 Hz, Oberflachenkihlung, eigenbeliiftet (TEFC)
Betriebsart S1, Dauerbetrieb Warmeklasse ,F“, Isolationsklasse IP 55

2 getrennte Wicklungen

Type Nenn- Nenn- Nenn-  Wirkungs- Leistungs-  Nenn- Anzugs-  Anzugs- Kipp- Tragheits- Masse
leistung drehzahl moment grad faktor strom / Nenn- / Nenn- /Nenn-  moment
cos 400V Strom Moment ~ Moment J
<kW> <1/min> <Nm> <%> phi <A> la/ln Ma/Mn Mk/Mn <kgm?> <kg>
KDGN2CL 100 L 6/4 0,50 935 5 70,5 0,66 1,75 4,5 2,2 29 0,0054 34
15 1430 10 79,5 0,79 3,65 6,8 2,0 2,8
KDGN2CL 100 Lx 6/4 0,75 950 8 70,8 0,66 2,50 4,5 2,0 2,8 0,0067 38
2,0 1425 13 78,3 0,80 5,20 6,0 2,1 2,6
KDGN2CL 112 M6/4 1,00 965 10 74,6 0,67 2,88 4,8 11 2,8 0,0086 44
3,0 1460 20 77,9 0,71 7,80 7,0 25 3,5
KDGN2CL 132 S 6/4 1,50 975 15 793 0,69 4,07 59 2,0 33 0,2050 61
3,7 1450 24 82,7 0,87 7,20 6,5 1,9 3,0
KDGN2CL 132 M6/4 2,20 975 22 79,2 0,70 5,66 6,4 2,0 34 0,0296 73
6,0 1455 39 84,5 0,86 11,80 6,5 1,9 2,6
KDGN2CL 160 M 6/4 3,00 975 29 82,7 0,66 7,90 6,7 2,4 3,0 0,0724 113
8,2 1460 54 86,0 0,84 16,20 7,7 2,1 3,1
KDGN2CL 160 L 6/4 4,40 980 43 84,7 0,69 10,80 73 2,7 3,6 0,0929 133
13,0 1460 85 87,8 0,84 25,30 75 2,0 3,1
KDGN2CL 180 L 6/4 5,40 985 52 82,2 0,68 13,90 6,6 25 39 0,1360 181
16,0 1475 104 89,2 0,85 30,50 79 2,2 3,3
KDGN2CL 200 L 6/4 6,70 985 65 85,0 0,73 15,40 6,9 2,7 3,6 0,1380 190
20,0 1470 130 89,7 0,86 37,20 75 2,0 3,2
KDGN2CL 200 Lx 6/4 9,00 980 88 86,6 0,79 19,00 6,2 2,2 33 0,2450 232
26,0 1475 168 90,4 0,87 47,70 7,8 2,2 3,3
KDGN2CL 225 S 6/4 12,00 985 116 88,0 0,78 25,10 7.8 2,1 33 0,3900 287
34,0 1480 219 90,6 0,89 61,00 71 1,8 29
KDGN2CL 225 M 6/4 14,00 990 135 88,0 0,77 29,80 77 2,8 39 0,4500 322
40,0 1475 259 90,3 0,89 71,80 7.3 2,0 3,0
KDGN2CL 250 M 6/4 18,00 990 174 88,6 0,88 33,30 8,8 23 3,5 0,8070 408
50,0 1475 324 92,2 0,94 83,60 71 2,3 3,1

andere Leistungen, BaugréBen und Drehzahlkombinationen sind auf Anfrage lieferbar
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4.10. Polumschaltbare DK-Motoren 6/4-polig konstantes Moment
Nennspannung 400 V bei 50 Hz, Oberflachenkiihlung, eigenbeliiftet (TEFC)
Betriebsart S1, Dauerbetrieb Warmeklasse ,F“, Isolationsklasse IP 55

2 getrennte Wicklungen

Type Nenn- Nenn- Nenn-  Wirkungs- Leistungs- Nenn- Anzugs-  Anzugs- Kipp- Tragheits- Masse
leistung drehzahl moment grad faktor strom / Nenn- / Nenn- /Nenn-  moment
cos 400V Strom Moment ~ Moment J
<kW> <1/min> <Nm> <%> phi <A> la/ln Ma/Mn Mk/Mn <kgm?> <kg>
KDGN2C 100 L 64 0,8 950 8 73,5 0,76 21 39 2,0 2,8 0,0054 34
1,2 1435 8 75,0 0,80 29 55 1,9 2,6
KDGN2C 100 Lx 6/4 1,0 950 10 74,0 0,74 2,6 4,2 19 2,6 0,0067 38
1,6 1435 11 75,0 0,81 3,8 55 2,0 2,6
KDGN2C 112 M6/4 1,6 950 16 72,5 0,82 39 5,0 1.8 2,9 0,0086 44
2,4 1435 16 74,5 0,84 55 6,0 17 2,7
KDGN2C 132 S 64 2,0 955 20 73,5 0,84 4,7 55 17 2,7 0,0205 61
3,1 1440 21 74,5 0,85 7.1 6,0 1,9 25
KDGN2C 132 M6/4 2,8 955 28 74,0 0,85 6,4 6,0 1.8 2,8 0,0030 73
4,3 1445 28 77,0 0,87 9,3 6,5 2,0 2,7
KDGN2C 132 Mx 6/4 33 955 33 74,0 0,85 6,4 6,0 1.8 2,8 0,0030 73
4,9 1445 32 77,0 0,87 9,3 6,5 2,0 2,7
KDGN2C 160 M6/4 4,5 960 45 76,0 0,84 75 65 1.8 2,6 0,0724 113
6,9 1445 46 79,0 0,88 10,2 6,7 2,0 2,8
KDGN2C 160 L 6/4 6,5 965 64 77,5 0,83 10,1 6,8 2,0 2,5 0,0929 133
9,5 1450 63 80,0 0,90 13,8 7,0 1,8 2,6
KDGN2C 180 L 64 9,5 970 94 83,5 0,87 18,9 6,7 17 2,5 0,1360 181
14,0 1455 92 83,0 0,90 271 7,0 1,8 25
KDGN2C 200 L 6/4 13,5 970 133 86,0 0,89 255 6,5 2,0 2,7 0,3020 216
16,0 1460 105 85,5 0,89 30,3 6,8 2,0 2,8
KDGN2C 200 Lx 6/4 15,0 970 148 86,5 0,88 28,4 7,0 2,0 2,6 0,3420 225
18,0 1460 118 86,0 0,90 33,6 7,2 2,1 25
KDGN2C 225 M6/4 20,0 975 196 89,0 0,90 36,0 7,0 2,0 2,5 0,5250 292
26,0 1465 169 89,0 0,92 45,8 71 1,9 25
KDGN2C 250 M 6/4 25,0 980 244 89,0 0,88 46,1 71 2,2 2,6 0,8070 408
35,0 1470 227 89,5 0,90 62,7 7,0 2,0 25

andere Leistungen, BaugréBen und Drehzahlkombinationen sind auf Anfrage lieferbar
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4.11. Drehstrom-Asynchron-Generatoren Allgemeines

In der Zukunft spielen erneuerbare Energien eine immer wichtigere Rolle. Um die erneuerbaren Energien nut-
zen zu kdnnen, mussen diese in eine fur uns gangige elektrische Energieform umgewandelt werden. Der Asyn-
chrongenerator stellt in seiner Anwendung eine umweltschonende und effiziente Losung dieser Energieum-
wandlung dar. Durch einen zuverlassigen und wartungsfreien Betrieb ist er im Vergleich zum Synchrongenera-
tor eine kostengunstige Alternative.

4.11.1. Parallele Netzkopplung

Asynchrongeneratoren kénnen ohne besondere Vorkehrungen parallel auf das Netz geschalten werden. Der
Generator nimmt in diesem Anschlussverfahren die notwendige Blindenergie aus dem Netz. Es werden keine
zusatzlichen Erreger bendtigt. Der Anschluss an das Netz kann bei beliebigen Drehzahlen erfolgen.

4.11.2. Inselbetrieb

Im Inselbetrieb wird der Generator parallel zu einem Kondensator angeschlossen. In dieser Konstellation wird
der Generator durch den Kondensator erregt. Die Grundlegende Auslegung des Kondensators ist durch die
Generatorleistung definiert, wobei auch andere Faktoren hierfiir eine Rolle spielen. Der Inselbetrieb ist deutlich
aufwendiger und reagiert empfindlich auf Drehzahlanderungen. Die Abstimmung des Generators im Inselbetrieb
ist durch den Anlagenhersteller auszulegen.

4.11.3. Schutz

Zum Schutz des Generators sind folgende Ausflihrungen verfiigbar:

- Kaltleiter Temperaturfiihler
- Bi-Metall Temperaturfiihler )
- PT100/PT1000 Temperaturfihler (zur Wicklungs- und Lagertemperatur Uberwachung)

4.11.4.Umgebungsbedingungen

StandardmaRig sind unsere Generatoren fiir Temperaturen von -30°C bis 40 °C ausgelegt.

4.11.5. Uberlast

Entsprechend der DIN EN 60034-1 Norm kénnen alle Generatoren sowohl fiir die Bemessungsspannung als
auch fir die Bemessungsfrequenz mit folgenden Faktoren Uberlastet werden:

¢ 1,5 mal Bemessungsstrom flir t=120s
e 1,6 mal Bemessungsmoment fur t=15s (Faktor 1,5 fUr la/INn < 4,5A)

4.11.6. Technische Daten, Abmessungen und weiter technische Beschreibungen

e Alle technischen Daten unserer Generatoren finden Sie auf den nachfolgenden Auswahltabellen.
e Die MalRblatter der Generatoren entsprechen denen der Motoren. (siehe Kapitel 5- ab Seite 50)
e Weitere Technische Angaben finden sie im Kapitel 2 ab Seite 9

4.11.7. Erlauterung der Kurzbezeichnungen in den Auswahltabellen

Ps Generator-Wirkleistung Cos @  Leistungsfaktor J Tragheitsmoment
Py zugefuhrte mechanische Leistung I Bemessungsstrom Nmax Max. mechanische Grenzdrehzahl
S Abgegebene elektrische Scheinleistung Mg Bemessungsmoment n Wirkungsgrad
Mk/My  Relatives Kippmoment Ia/ln Relativer Einschaltstrom
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4.12. Drehstrom-Asynchron-Generatoren 2-polig
Nennspannung 400 V bei 50 Hz, Oberflachenkihlung, eigenbeliiftet (TEFC)
Betriebsart S1, Dauerbetrieb Warmeklasse ,F*, Isolationsklasse IP 55
Type
%
2 ©
5% Pe  Pau S n Is Mg J u Ninax
8 QE <kW> <kW> <kVA> cos @ <1/min> <A> <Nm> N<%> la/ln Mk/Mn <kgm?> <V>  <1/min>

KDGN2CG 132 S 2 100% 6,0 6,6 7,0 0,85 3070 10,1 19,4 90,8 8,9 41 0,0146 400 6000
75% 4,4 4,8 54 0,81 3046 7,8 142 91,2
50% 3,0 3.3 4.1 0,72 3031 5,9 9,5 90,4
25% 1,6 1.8 3,0 0,52 3013 4,4 5,0 85,8

KDGN2CG 132 SX 2 100% 8,1 8,9 9,5 0,86 3070 13,7 26,5 91,2 9,1 4,3 0,0147 400 6000
75% 5,9 6,5 7,2 0,83 3049 104 192 918
50% 4,0 4,4 53 0,75 3033 7,7 128 91,3
25% 2,1 2,4 3,8 0,55 3019 5,5 6,7 87,3

KDGN2CG 160 M 2 100% 1,6 124 132 0,88 3045 19,0 374 931 8,0 3,6 0,0510 400 6000
75% 8,6 9,2 10,0 0,86 3031 14,4 276 932
50% 58 6,3 7.2 0,80 3023 104 185 924
25% 3,0 3.4 4,7 0,65 3013 6,7 9,7 88,3

KDGN2CG 160 MX 2 100% 15,7 16,8 184 0,85 3060 266 509 929 7,8 2,8 0,6372 400 6000
75% 1,7 125 141 0,82 3038 204 376 936
50% 7,8 84 104 0,75 3024 150 250 933
25% 4,0 4,5 74 0,55 3022 106 13,0 90,0

KDGN2CG 160 L 2 100% 19,3 20,7 226 0,85 3060 32,6 626 93,1 7,7 3,0 0,0765 400 6000
75% 14,4 153 17,3 0,83 3045 249 464 93,6
50% 9,6 10,3 125 0,77 3032 180 309 933
25% 5,0 55 8,3 0,59 3017 120 159 90,5

KDGN2CG 180 M 2 100% 229 246 270 085 3050 39,0 742 932 7,8 3,6 0,1170 400 5000
75% 171 183 208 0,82 3030 30,0 551 93,4
50% 1,5 124 152 0,76 3017 220 368 92,7
25% 6,0 6,8 10,6 0,57 3006 153 19,2 887

KDGN2CG 200 L 2 100% 31,2 334 373 084 3040 53,9 101 93,3 7,6 3,5 0,1737 400 4000
75% 233 249 289 081 3027 41,7 748 937
50% 156 16,7 213 0,73 3018 30,8 499 933
25% 8,1 9,0 150 0,54 3010 216 258 901

KDGN2CG 200 LX 2 100% 381 40,7 450 0,85 3040 65,0 123 93,7 7,7 3,4 0,2048 400 4000
75% 266 283 350 0,76 3029 50,5 855 94,0
50% 19,2 205 261 0,73 3020 37,7 615 935
25% 9,9 11,0 182 0,55 3011 26,3 31,7 903
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Drehstrom-Asynchron-Generatoren 2-polig

Nennspannung 400 V bei 50 Hz, Oberflachenkiihlung, eigenbeliiftet (TEFC)
Betriebsart S1, Dauerbetrieb Warmeklasse ,F“, Isolationsklasse IP 55
Type
2%
5% Pe  Pau S n Is Mg J u Ninax
8 QE <kW> <kW> <kVA> cos @ <1/min> <A> <Nm> N<%> la/ln Mk/Mn <kgm?> <V> <1/min>

KDGN2CG 225 M 2 100% 46,3 49,2 554 0,84 3040 80,0 150 94,1 7,7 3.4 0,3020 400 3600
75% 30,5 324 434 0,70 3030 62,6 98,1 94,3
50% 233 249 323 0,72 3020 46,6 747 93,6
25% 12,1 134 222 0,55 3011 32,0 386 90,3

KDGN2CG 250 M 2 100% 56,6 60,0 655 0,86 3030 94,5 182 94,3 71 3,3 0,4077 400 3600
75% 424 448 49,7 0,85 3023 71,7 136 94,5
50% 284 302 357 0,79 3016 516 90,9 939
25% 14,7 16,2 238 0,62 3009 344 46,9 90,7

KDGN2CG 280 S 2 100% 76,5 80,7 894 0,86 3025 129 246 94,9 6,4 2,9 0,7988 400 3600
75% 574 60,5 678 0,85 3019 97,9 184 95,0
50% 386 410 479 081 3015 69,2 123 94,3
25% 200 219 315 0,63 3007 455 63,7 911

KDGN2CG 280 M 2 100% 91,7 96,0 107 0,85 3025 155 294 95,5 7,9 3,7 1,0708 400 3600
75% 686 71,8 824 0,83 3016 119 219 95,5
50% 46,1 486 594 0,78 3013 85,8 147 94,8
25% 238 259 403 0,59 3005 58,1 75,8 918

KDGN2CG 315 S 2 100% 11,7 1171 127 0,88 3030 184 359 95,3 7,5 3,1 2,0314 400 3600
75% 838 878 978 0,86 3020 141 268 95,5
50% 56,2 593 70,1 0,80 3013 101 180 94,8
25% 291 31,7 452 0,64 3008 653 92,7 918

KDGN2CG 315 M 2 100% 134 140 152 0,88 3030 220 431 95,4 7,0 2,9 2,2065 400 3600
75% 101 105 116 0,87 3020 168 322 95,4
50% 676 714 824 0,82 3015 119 216 94,7
25% 34,9 381 533 0,65 3012 77,0 112 91,6

KDGN2CG 315L 2 100% 162 170 186 0,87 3030 269 521 95,6 7,5 3,0 2,4867 400 3600
75% 121 127 141 0,86 3021 203 389 95,9
50% 81,3 850 995 0,82 3014 144 260 95,5
25% 416 447 628 0,66 3008 90,6 133 93,2

KDGN2CG 315LX 2 100% 202 210 230 0,88 3030 332 650 96,0 6,4 3,0 2,9069 400 3600
75% 151 157 173 0,87 3025 249 485 96,3
50% 101 105 120 0,84 3017 173 323 96,1
25% 51,5 547 724 0,71 3009 105 164 94,2
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4.13. Drehstrom-Asynchron-Generatoren 4-polig
Nennspannung 400 V bei 50 Hz, Oberflachenkihlung, eigenbeliiftet (TEFC)
Betriebsart S1, Dauerbetrieb Warmeklasse ,F*, Isolationsklasse IP 55
Type
%
2 ©
5% Pe  Pau S n Is Mg J U Ninax
8 GE <kW> <kW> <kVA> cos¢@ <1/min> <A> <Nm> N<%> la/ln Mk/Mn <kgm?> <V>  <1/min>

KDGN2CG 112 M 4 100% 4,2 4,8 5,6 0,75 1550 8,2 27,9 88,6 7,7 4,2 0,0150 400 3600
75% 3,3 3.7 4,9 0,67 1535 71 21,3 89,0
50% 2,2 2,5 4,2 0,53 1523 6,0 143 87,9
25% 1,2 1.4 3,7 0,32 1511 5,3 7,6 82,0

KDGN2CG 132 S 4 100% 6,4 7,2 8,1 0,80 1535 1,7 42,0 89,9 8,7 4,6 0,0205 400 3600
75% 4,4 4,9 6,1 0,73 1524 8,7 28,7 90,1
50% 3,0 3.4 4,9 0,61 1514 71 193 887
25% 1,6 2,0 4.1 0,39 1504 6,0 10,3 824

KDGN2CG 132 M 4 100% 8,2 9,1 10,3 0,80 1535 14,9 536 904 7,7 4,6 0,0296 400 3600
75% 6,0 6,7 8,2 0,73 1526 11,9 390 906
50% 4.1 4,5 6,6 0,61 1520 9,6 26,2 89,6
25% 21 2,5 52 0,41 1514 7,5 13,8 84,8

KDGN2CG 160 M 4 100% 1,6 12,7 152 0,76 1525 22,0 752 917 7,9 3,2 0,1068 400 3000
75% 8,7 9,5 12,4 0,70 1517 179 56,0 920
50% 59 6,4 10,1 0,58 1512 145 375 911
25% 3.1 3,6 8,2 0,38 1509 1,9 198 864

KDGN2CG 160 L 4 100% 157 16,9 20,7 0,76 1525 30,0 102 92,7 8,0 3,3 0,1287 400 3000
75% 1,7 126 17,0 0,69 1517 245 757 929
50% 9 8,6 139 0,57 1512 20,0 50,6 922
25% 4.1 4,7 11,8 0,35 1506 17,0 264 881

KDGN2CG 180 M 4 100% 19,3 20,6 249 0,77 1525 35,9 125 93,3 7,9 3,7 0,1901 400 3000
75% 14,4 154 201 0,72 1517 289 928 934
50% 9,7 10,5 16,0 061 1512 231 62,3 925
25% 51 5,8 13,4 0,38 1509 194 326 880

KDGN2CG 180 L 4 100% 22,8 244 298 0,77 1525 43,0 148 93,5 8,0 3,8 0,2264 400 3000
75% 171 183 246 0,70 1517 35,5 110 93,5
50% 1,5 125 202 057 1512 292 740 925
25% 6,0 6,9 16,9 0,36 1506 243 38,7 882

KDGN2CG 200 L 4 100% 31,1 332 395 0,79 1520 57,0 201 93,7 8,8 3,6 0,3612 400 3000
75% 232 247 316 0,74 1516 45,6 149 93,9
50% 156 16,8 249 0,63 1510 35,9 100 93,2
25% 8,1 9,1 19,8 0,41 1507 28,6 52,1 89,3
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Drehstrom-Asynchron-Generatoren 4-polig

Nennspannung 400 V bei 50 Hz, Oberflachenkiihlung, eigenbeliiftet (TEFC)
Betriebsart S1, Dauerbetrieb Warmeklasse ,F“, Isolationsklasse IP 55
Type
2%
5% Pe  Pau S n Is Mg J u Ninax
8 QE <kW> <kW> <kVA> cos @ <1/min> <A> <Nm> N<%> la/ln Mk/Mn <kgm?> <V> <1/min>

KDGN2CG 225 S 4 100% 382 406 471 0,81 1520 68,0 246 93,9 8,2 3,9 0,6300 400 3000
75% 286 304 375 0,76 1512 54,1 1836 94,1
50% 19,2 206 293 0,66 1509 423 1231 933
25% 100 11,2 227 044 1507 32,8 64,0 897

KDGN2CG 225 M 4 100% 46,4 49,2 574 0,81 1515 82,8 298 94,2 8,0 3,7 0,7384 400 3000
75% 348 37,0 459 0,76 1512 66,3 223 94,1
50% 234 252 360 0,65 1508 51,9 150,0 93,1
25% 12,3 138 281 0,44 1504 406 784 888

KDGN2CG 250 M 4 100% 56,4 59,6 67,9 0,83 1515 98 363 94,6 7,9 3,6 1,0236 400 3000
75% 422 446 535 0,79 1512 77,2 271 94,8
50% 283 30,0 396 0,71 1508 57,2 181 94,3
25% 146 159 242 0,60 1503 350 930 915

KDGN2CG 280 S 4 100% 77,6 80,9 92 0,84 1510 133 497 959 7,5 3,2 2,0828 400 3000
75% 56,9 593 729 0,78 1507 105 364 95,9
50% 382 401 554 0,69 1506 80,0 244 95,3
25% 196 21,1 40,7 048 1500 58,8 1248 92,8

KDGN2CG 280 M 4 100% 91,0 94,9 109 0,83 1510 158 583 95,9 7,6 3,4 2,5457 400 3000
75% 682 71,0 856 0,80 1507 124 436 96,0
50% 45,7 478 645 0,71 1505 93 292 95,6
25% 234 251 468 0,50 1503 67,6 1492 932

KDGN2CG 315 S 4 100% 111 116 134 0,83 1510 194 713 96,1 8,0 3,9 3,4904 400 3000
75% 83 87 106 0,79 1508 152 533 96,2
50% 55,7 583 80,0 0,70 1506 116 356 95,7
25% 286 30,7 592 048 1503 85,4 182 93,3

KDGN2CG 315 M 4 100% 133 138 156 0,85 1510 225 852 96,3 7,9 4,0 4,0139 400 3000
75% 100 104 121 0,82 1508 175 638 96,3
50% 66,8 69,7 910 0,73 1506 131 427 95,9
25% 342 366 664 052 1503 95,9 218 93,5

KDGN2CG 315L 4 100% 161 167 193 0,83 1510 278 1030 96,2 8,0 41 5,2356 400 3000
75% 57 57 57 57,00 57 57 57 57,0
50% 57 57 57 57,00 57 57 57 57,0
25% 417 448 855 049 1503 123 266 93,1
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4.14. Drehstrom-Asynchron-Generatoren 6-polig
Nennspannung 400 V bei 50 Hz, Oberflachenkiihlung, eigenbeliiftet (TEFC)
Betriebsart S1, Dauerbetrieb Warmeklasse ,F“, Isolationsklasse IP 55
Type
g :“: PG Pzu S n IB MB J u Nimax
a Tl <kW>  <kW> <kVA> cos @ <1/min> <A> <Nm> N<%> la/ln Mk/Mn <kgm?> <V>  <1/min>

KDGN2CG 112 M 6 100% 2,5 2,9 3.4 0,74 1050 4,9 252 854 6,5 2,2 0,0133 400 2400
75% 1,9 2,2 3,1 0,60 1027 4,5 185 855
50% 1,3 1,6 2,7 0,47 1017 3,9 125 828
25% 0,7 1,0 2,4 0,30 1009 3,5 6,9 74,4

KDGN2CG 132 S 6 100% 3,3 3,9 4,8 0,69 1070 7,0 34,3 86,6 6,3 2,7 0,0372 400 2400
75% 2,5 2,9 4,0 0,63 1018 5,8 243 872
50% 1,7 2,0 3,4 0,50 1012 5,0 16,5 853
25% 0,9 1,2 3,1 0,31 1009 4,4 9,1 773

KDGN2CG 132 M 6 100% 4,4 5,0 6,1 0,73 1025 8,8 431 88,2 8,3 4,3 0,0489 400 2400
75% 3,3 3,7 5,1 0,65 1018 7,4 32,1 881
50% 2,3 2,6 4,3 0,52 1011 6,3 21,7 86,2
25% 1,2 1,6 3,8 0,32 1004 55 11,8 789

KDGN2CG 132 Mx 6 100% 6,0 6,8 8,2 0,73 1025 11,9 59,0 88,2 8,4 4,2 0,0585 400 2400
75% 4,5 52 6,9 0,66 1019 10,0 442 881
50% 3,1 3,6 5,8 0,53 1013 8,4 299 86,3
25% 2,2 2,6 6,8 0,32 1004 9,8 20,8 84,0

KDGN2CG 160 M 6 100% 8,1 9,0 11,5 0,70 1030 16,6 80 89,8 6,1 3,1 0,1170 400 2000
75% 6,0 6,7 9,5 0,64 1020 13,7 589 90,3
50% 4.1 4,6 7,9 0,52 1012 11,4 394 893
25% 2,2 2,6 6,8 0,32 1004 9,8 20,8 84,0

KDGN2CG 160 L 6 100% 1,7 129 16,3 0,72 1025 23,5 115 911 6,9 2,7 0,1775 400 2000
75% 8,7 9,6 13,4 0,65 1017 193 849 915
50% 59 6,5 11,0 0,53 1011 15,9 56,9 90,6
25% 3,1 3,6 9,3 0,33 1005 134 29,8 858

KDGN2CG 180 L 6 100% 159 17,3 214 0,74 1020 30,9 155 92,0 6,5 3,1 0,3158 400 2000
75% 11,9 129 175 0,68 1013 25,2 115 921
50% 7,9 8,7 142 0,56 1009 20,5 765 90,9
25% 4,2 5,0 11,8 0,36 1004 17,0 40,7 857

KDGN2CG 200 L 6 100% 19,6 21,2 261 0,75 1015 37,7 190 92,3 7,5 3,1 0,4684 400 2000
75% 146 158 211 0,69 1012 30,5 141 92,3
50% 9,8 10,8 171 0,58 1008 24,7 95 91,2
25% 52 6,0 14,1 0,37 1004 20,3 49,9 86,2
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Drehstrom-Asynchron-Generatoren 6-polig

Nennspannung 400 V bei 50 Hz, Oberflachenkihlung, eigenbeliiftet (TEFC)
Betriebsart S1, Dauerbetrieb Warmeklasse ,F*, Isolationsklasse IP 55
Type
2%
5% Pe  Pau S n Is Mg J u Ninax
3 GE <kW> <kW> <kVA> cos¢@ <1/min> <A> <Nm> N<%> la/ln Mk/Mn <kgm?> <V> <1/min>

KDGN2CG 200 Lx 6 100% 231 249 30,3 0,76 1015 43,8 224 92,5 7,6 3,1 0,5483 400 2000
75% 173 186 246 0,70 1013 355 167,11 92,7
50% 1,6 127 197 0,59 1008 285 1119 917
25% 6,1 7,0 16,0 0,38 1004 231 58,6 87,2

KDGN2CG 225 M 6 100% 31,5 339 40,2 0,78 1015 58,0 306 92,9 6,9 31 0,8842 400 2000
75% 234 252 31,2 0,75 1012 45,1 226 93,1
50% 158 171 23,8 0,66 1007 34,4 1517 923
25% 8,3 9,4 17,9 0,46 1004 258 791 88,2

KDGN2CG 250 M 6 100% 38,2 408 471 0,81 1015 68 370 93,5 7,4 3.4 1,1968 400 2000
75% 28,7 30,7 373 0,77 1010 53,8 277 93,7
50% 19,3 20,7 284 0,68 1007 41,0 185 93,1
25% 10,0 11,2 213 047 1004 30,8 96,0 896

KDGN2CG 280 S 6 100% 46,4 49,3 57 0,82 1010 82 448 94,1 7,5 3,5 2,3382 400 2000
75% 349 372 450 0,78 1007 65 336 93,8
50% 236 256 346 0,68 1005 49,9 227 92,4
25% 125 143 260 048 1003 37,5 1195 874

KDGN2CG 280 M 6 100% 56,7 60,2 70 0,81 1010 101 547 94,1 8,0 4,0 2,7975 400 2000
75% 42,7 455 557 0,77 1007 80 411 93,7
50% 289 31,3 434 067 1005 63 277 92,4
25% 153 175 33,7 045 1002 48,6 1460 874

KDGN2CG 315 S 6 100% 76 80 95 0,80 1010 137 734 95,6 7,5 3,4 4,741 400 2000
75% 57 60 74 0,77 1006 107 548 95,7
50% 38,3 402 557 0,69 1005 80 367 95,1
25% 19,7 21,3 421 0,47 1003 60,8 188 92,5

KDGN2CG 315 M 6 100% 91 95 113 0,81 1010 163 881 95,6 7,7 3,6 5,8225 400 2000
75% 68 71 89 0,77 1007 128 657 95,8
50% 45,8 481 67,7 0,68 1005 98 440 95,3
25% 235 254 511 0,46 1003 73,7 225 92,8

KDGN2CG 315L 6 100% 112 117 137 0,81 1010 198 1076 95,7 7,7 3,7 6,6542 400 2000
75% 84 87 107 0,78 1007 155 803 95,8
50% 56 59 81 0,69 1005 117 537 95,4
25% 28,7 310 608 047 1003 88 275 92,8

8-polige und héherpolige Generatoren sind auf Anfrage als Sonderausfiihrungen lieferbar
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5. Abmessungen

5.1. Male Bauform IM B3

Lo

LK z

Y

HD

KDGN2C  Polzahl AC AD D DB DV E EB F GA H Lies Lie2 Lpu LK LQ
90 S 2-8 180 160  24j6 M8 50 40 8 27 90 355 125
90L 2-8 180 160  24j6 M8 50 40 8 27 90 385 125
100 L 2-8 200 183 286 M10 60 50 8 31 100 435 143
112 M 2-8 225 206 28j6 M10 ™ 60 50 8 31 112 415 415 400 147
132 S, Sx 2 265 225 38k6 M12 ﬁ 80 70 10 41 132 460 182
1328, M 4-8 265 225 38k6 M12 E 80 70 10 41 132 520 182
160 M 2-8 315 283 42k6 M16 ) 110 100 12 45 160 655 256
160 L 2-8 315 283 42k6 M16 % 110 100 12 45 160 655 256
180 M 2-8 360 298 48k6 M16 : 110 100 14 52 180 680 271
180 L 2-8 360 298 48k6 M16 o 110 100 14 52 180 720 271
200 2-8 400 323 55m6 M20 ® 110 100 16 59 200 760 296
2258 4,8 450 348 60m6 M20 140 125 18 64 225 800 329
225M 2 450 348 55m6 M20 110 100 16 59 225 800 299
225 M 4-8 450 348 60m6 M20 140 125 18 64 225 840 329
KDGN2C  Polzahl A AA AB B BB C HA HD K LS AS X Zz BL
90 S 2-8 140 36 180 100 140 56 12 250 10 A A 106 138 16
90L 2-8 140 36 180 125 165 56 12 250 10 A A 106 138 16
100 L 2-8 160 40 200 140 175 63 14 283 12 A A 106 138 20
112 M 2-8 190 45 230 140 180 70 15 318 12 A A 124 168 20
1328 2-8 216 55 265 140 185 89 18 357 12 A A 124 168 35
132 M 2-8 216 55 265 178 230 89 18 357 12 A A 124 168 35
160 M 2-8 254 65 315 210 305 108 20 443 15 A A 160 215 35
160 L 2-8 254 65 315 254 305 108 20 443 15 A A 160 215 35
180 M 2-8 279 70 350 241 350 121 22 478 15 A A 160 215 35
180 L 2-8 279 70 350 279 350 121 22 478 15 A A 160 215 35
200 2-8 318 70 390 305 370 133 25 523 19 A A 200 260 35
2258 4,8 356 75 435 286 370 149 28 573 19 A A 200 260 40
225M 2 356 75 435 311 395 149 28 573 19 A A 200 260 40
225 M 4-8 356 75 435 311 395 149 28 573 19 A A 200 260 40
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Ausfiihrung mit Schutzdach
Allgemeine Hinweise zu den MaRBtabellen:

Alle angegebenen Male gelten fir Standardmotoren.
Die Langenmalfie Lies, Lie2, Leu kOnnen bei einigen Ty-
pen abweichen.

Es ist jedoch immer das Lmax angegeben.

Das MaR DB gibt die Gewindebohrung im Wellenende
an und ist nach DIN 332-DS gefertigt.

Verbindliche MaRblatter der Motoren erhalten Sie auf
Wunsch mit einem Angebot oder bei Bestellung.

AS

LS
A = auf Anfrage

KDGN2C  Polzahl AC  AD D DB DV E EB F GA Les Lee L LK LQ
250 2 490 393 60m6 M20 140 125 18 64 880 A A 346 500
250 4-8 490 393 65m6 M20 140 125 18 69 880 A A 346 500
280 S 2 550 433 65m6 M20 140 125 18 69 940 A A 360 520
280 S 4-8 550 433 75m6é M20 140 125 20 795 1020 A A 360 520
280 M 2 550 433 65m6 M20 % 140 125 18 69 1000 A A 360 520
280 M 4-8 550 433 75m6 M20 § 140 125 20 795 1070 A A 360 520
3158 2 625 558 65m6 M20 © 140 125 18 69 1190 A A 398 640
3158 4-8 625 558 80m6 M20 % 170 150 22 85 1220 A A 428 670
315 M, L 2 625 558 65m6 M20 ‘s 140 125 18 69 1290 A A 398 640
315 M, L 4-8 625 558 80me M20 § 170 150 22 85 1330 A A 428 670
355 2 710 640 80m6 M24 170 150 22 85 1540 A A 454 730
355 4-8 710 640 100m6 M24 210 180 28 106 1570 A A 494 770
400 2 860 690 80m6 M24 170 150 22 85 A A A A A

400 4-8 860 690 110m6 M24 210 180 28 116 A A A A A

KDGN2C Polzahl A  AA  AB B BB c HA  HD K LS As X z BL
250 2 406 80 485 349 445 168 30 643 24 A A 226 290 50
250 48 406 80 485 349 445 168 30 643 24 A A 226 290 50
280 S 2 457 85 545 368 490 190 35 713 24 A A 226 290 50
280 S 4-8 457 85 545 368 490 190 35 713 24 A A 226 290 50
280 M 2 457 85 545 368 490 190 35 713 24 A A 226 290 50
280 M 4-8 457 85 545 368 490 190 35 713 24 A A 226 290 50
3158 2 508 124 630 406 570 216 45 873 28 A A 330 460 55
3158 48 508 124 630 406 570 216 45 873 28 A A 330 460 55
315M, L 2 508 124 630 457/508 680 216 45 873 28 A A 330 460 55
315M, L 48 508 124 630 457/508 680 216 45 873 28 A A 330 460 55
355 2 610 120 730 560/630 750 254 50 975 28 A A 334 498 60
355 4-8 610 120 730 560/630 750 254 50 975 28 A A 334 498 60
400 2 686 120 810 710 1100 280 50 1090 35 A A 430 540 60
400 48 68 120 810 710 1100 280 50 1090 35 A A 430 540 60
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5.2. MaBe Bauform IM B5
LQ
3
LI
‘ Zz
—Te6
— ] 1 |
EE
fima—
Q
on| = DB>77—————7 4+ — =T
T
e (—
LA
- Bis KDGM 200 Anzahl Flanschldcher ST 4
L BL

KDGN2C  Polzahl AC AD D DB DV E EB F GA H Lies Lie2 Lpu LK LQ
90 S 2-8 180 160  24j6 M8 50 40 8 27 90 355 A A 125
90L 2-8 180 160  24j6 M8 50 40 8 27 90 385 A A 125
100 L 2-8 200 183 286 M10 60 50 8 31 100 435 A A 143
112 M 2-8 225 206 28j6 M10 ™ 60 50 8 31 112 415 415 400 147
132 S, Sx 2 265 225 38k6 M12 ﬁ 80 70 10 41 132 460 A A 182
1328, M 4-8 265 225 38k6 M12 E 80 70 10 41 132 520 A A 182
160 M 2-8 315 283 42k6 M16 ) 110 100 12 45 160 655 A A 256
160 L 2-8 315 283 42k6 M16 % 110 100 12 45 160 655 A A 256
180 M 2-8 360 298 48k6 M16 : 110 100 14 52 180 680 A A 271
180 L 2-8 360 298 48k6 M16 o 110 100 14 52 180 720 A A 271
200 2-8 400 323 55m6 M20 ® 110 100 16 59 200 760 A A 296
2258 4,8 450 348 60m6 M20 140 125 18 64 225 800 A A 329
225M 2 450 348 55m6 M20 110 100 16 59 225 800 A A 299
225 M 4-8 450 348 60m6 M20 140 125 18 64 225 840 A A 329
KDGN2C  Polzahl LA M N P T S ST SW X Zz BL
90 S 2-8 12 165 130 200 4 12 4 45° 106 138 16
90L 2-8 12 165 130 200 4 12 4 45° 106 138 16
100 L 2-8 13 215 180 250 4 15 4 45° 106 138 20
112 M 2-8 14 215 180 250 4 15 4 45° 124 168 20
132 S, Sx 2-8 14 265 230 300 4 15 4 45° 124 168 35
1328, M 2-8 14 265 230 300 4 15 4 45° 124 168 35
160 M 2-8 15 300 250 350 5 19 4 45° 160 215 35
160 L 2-8 15 300 250 350 5 19 4 45° 160 215 35
180 M 2-8 15 300 250 350 5 19 4 45° 160 215 35
180 L 2-8 15 300 250 350 5) 19 4 45° 160 215 35
200 2-8 17 350 300 400 5 19 4 45° 200 260 35
2258 4,8 20 400 350 450 5 19 8 22,5° 200 260 40
225M 2 20 400 350 450 5 19 8 22,5° 200 260 40
225 M 4-8 20 400 350 450 5 19 8 22,5° 200 260 40
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HINWEIS! Ab BaugroBe 315M nur noch Einbaulage V1 lieferbar!
L
®
Lk z
I,
— 1 7
EB
[ m—
ol z| B 3¥—-——4——-14m-"—"—— —— —— — - —
T
. L
T
L Bl KDGMN 225 - 400 Anzahl Flanschigcher ST 8
KDGN2C Polzahl AC  AD D DB DV E EB F GA Les Lez  Ley LK LQ
250 2 490 393 60m6 M20 140 125 18 64 880 A A 346 500
250 4-8 490 393 65m6 M20 140 125 18 69 880 A A 346 500
280 S 2 550 433 65m6 M20 140 125 18 69 940 A A 360 520
280'S 4-8 550 433 75m6 M20 140 125 20 795 1020 A A 360 520
280 M 2 550 433 65m6 M20 3 140 125 18 69 1000 A A 360 520
280 M 4-8 550 433 75m6 M20 E 140 125 20 795 1070 A A 360 520
315S 2 625 558 65m6 M20 o 140 125 18 69 1190 A A 398 640
315S 4-8 625 558 80m6 M20 § 170 150 22 85 1220 A A 428 670
315M, L 2 625 558 65m6 M20  t- 140 125 18 69 1290 A A 398 640
315M,L  4-8 625 558 80m6 M20 & 170 150 22 85 1330 A A 428 670
355 2 710 640 80m6 M24 ® 170 150 22 85 1540 A A 454 730
355 4-8 710 640 100m6 M24 210 180 28 106 1570 A A 494 770
400 2 860 690 80m6 M24 170 150 22 85 A A A A A
400 4-8 860 690 110m6 M24 210 180 28 116 A A A A A
KDGN2C  Polzahl LA M N P T S ST SW X z BL
250 2 22 500 450 550 5 19 8 225° 226 290 50
250 4-8 22 500 450 550 5 19 8  225° 226 290 50
280'S 2 22 500 450 550 5 19 8 225° 226 290 50
280'S 4-8 22 500 450 550 5 19 8 225° 226 290 50
280 M 2 22 500 450 550 5 19 8  225° 226 290 50
280 M 4-8 22 500 450 550 5 19 8  225° 226 290 50
3158 2 22 600 550 660 6 24 8  225° 330 460 55
315S 4-8 22 600 550 660 6 24 8 225° 330 460 55
315 M, L 2 22 600 550 660 6 24 8 225° 330 460 55
315M,L  4-8 22 600 550 660 6 24 8 225° 330 460 55
355 2 25 740 680 800 6 24 8 225° 334 498 60
355 4-8 25 740 680 800 6 24 8 225° 334 498 60
400 2 25 940 880 1000 6 28 8 225° 430 540 60
400 4-8 25 940 880 1000 6 28 8  225° 430 540 60
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5.3. Male Bauform IM B 35
L
LK
k3 Z
!
[m3% —\ I @
1 [
EE
[ —
=l a
T
] BB
£ |7t § !
- ‘
LN -t BL
o] B A
AB
B3
L Bis KDGM 200 Anzahl Flanschlidcher ST 4

KDGN2C  Polzahl AC  AD D DB DV E EB F GA H L | Lm | L | UK | L@
90 S 2-8 180 160 24j6 M8 50 40 8 27 90 355 A A 125
90L 2-8 180 160 24j6 M8 50 40 8 27 90 385 A A 125
100 L 2-8 200 183 28i6 M10 60 50 8 31 100 435 A A 143
112 M 2-8 225 206 28)6 M10 60 50 8 31 112 415 A A 147
132 S, Sx 2 265 225 38k6 M12 80 70 10 41 132 460 A A 182
132'S, M 4-8 265 225 38k6 M12 § 80 70 10 41 132 520 A A 182
160 M 2-8 315 283 42k6 M16 @ 110 100 12 45 160 655 A A 256
160 L 2-8 315 283  42k6 M16 % 110 100 12 45 160 655 A A 256
180 M 2-8 360 298 486 M16 " 110 100 14 52 180 680 A A 27
180 L 2-8 360 298 486 M16 5 110 100 14 52 180 720 A A 27
200 2-8 400 323 55m6 M20 “ 110 100 16 59 200 760 A A 29
225 S 48 450 348 60m6 M20 140 125 18 64 225 800 A A 329
225 M 2 450 348 55m6 M20 110 100 16 59 225 800 A A 299
225 M 4-8 450 348 60m6 M20 140 125 18 64 225 840 A A 329
KDGN2C  Polzahl LA M N P T S A B B3 c K X z BL
90 S 2-8 12 165 130 200 4 12 140 100 168 24 106 138 16
90L 2-8 12 165 130 200 4 12 140 125 168 24 106 138 16
100 L 2-8 13 215 180 250 4 15 160 140 190 24 106 138 20
112 M 2-8 14 215 180 250 4 15 190 140 190 24 124 168 20
132 S, Sx 2-8 14 265 230 300 4 15 216 140 190 24 124 168 35
132'S, M 2-8 14 265 230 300 4 15 216 178 190 24 124 168 35
160 M 2-8 15 300 250 350 5 19 254 210 216 28 160 215 35
160 L 2-8 15 300 250 350 5 19 254 254 216 28 160 215 35
180 M 2-8 15 300 250 350 5 19 279 241 216 28 160 215 35
180 L 2-8 15 300 250 350 5 19 279 279 216 28 160 215 35
200 2-8 17 350 300 400 5 19 318 305 254 28 200 260 35
225 S 48 20 400 350 450 5 19 356 286 254 28 200 260 40
225 M 2 20 400 350 450 5 19 356 311 280 35 200 260 40
225 M 4-8 20 400 350 450 5 19 356 311 280 35 200 260 40
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KDG..225 - 400

KDGN2C  Polzahl AC AD D DB DV E EB F GA G Lies Lie2 Lpy LK LQ
250 2 490 393 60m6 M20 140 125 18 64 880 A A 346 500
250 4-8 490 393 65m6 M20 140 125 18 69 880 A A 346 500
280 S 2 550 433 65m6 M20 140 125 18 69 940 A A 360 520
280 S 4-8 550 433 75m6 M20 ® 140 125 20 79,5 1020 A A 360 520
280 M 2 550 433 65m6 M20 % 140 125 18 69 1000 A A 360 520
280 M 4-8 550 433 75m6 M20 E 140 125 20 79,5 1070 A A 360 520
3158 2 625 558 65m6 M20 Q@ 140 125 18 69 1190 A A 398 640
3158 4-8 625 558 80m6 M20 % 170 150 22 85 1220 A A 428 670
315M, L 2 625 558 65m6 M20 : 140 125 18 69 1290 A A 398 640
315 M, L 4-8 625 558 80m6 M20 © 170 150 22 85 1330 A A 428 670
355 2 710 640 80m6 M24 ® 170 150 22 85 1540 A A 454 730
355 4-8 710 640 100m6 M24 210 180 28 106 1570 A A 494 770
400 2 860 690 80m6 M24 170 150 22 85 A A A A A
400 4-8 860 690 110m6 M24 210 180 28 116 A A A A A
KDGN2C  Polzahl LA M N P T S A B B3 C K X z BL
250 2 22 500 450 550 5 19 406 349 168 24 226 290 50
250 4-8 22 500 450 550 5 19 406 349 168 24 226 290 50
280 S 2 22 500 450 550 5 19 457 368 190 24 226 290 50
280 S 4-8 22 500 450 550 5 19 457 368 190 24 226 290 50
280 M 2 22 500 450 550 5 19 457 368 190 24 226 290 50
280 M 4-8 22 500 450 550 5 19 457 368 190 24 226 290 50
3158 2 22 600 550 660 6 24 508 406 216 28 330 460 55
3158 4-8 22 600 550 660 6 24 508 406 216 28 330 460 55
315 M, L 2 22 600 550 660 6 24 508 457 508 216 28 330 460 55
315 M, L 4-8 22 600 550 660 6 24 508 457 508 216 28 330 460 55
355 2 25 740 680 800 6 24 610 560 630 254 28 334 498 60
355 4-8 25 740 680 800 6 24 610 560 630 254 28 334 498 60
400 2 25 940 880 1000 6 28 686 710 280 35 430 540 60
400 4-8 25 940 880 1000 6 28 686 710 280 35 430 540 60
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5.4. MaRe

kleiner Flansch (C)

KDGN2C  Polzahl

90 S 2-8
90L 2-8
100 L 2-8
112 M 2-8

LA M

14
14
14
14

groBer Flansch (B)

KDGN2C  Polzahl

90 S 2-8
90L 2-8
100 L 2-8
112 M 2-8

LA "

14
14
14
14

"Bei LA ist die max. Einschraubtiefe angegeben — bitte beachten!!

L

M
115
115
130
130

M
130
130
165
165

Bauform IM B 14

95i6
95i6
110j6
110j6

N
110j6
110j6
130j6
130j6

140
140
160
160

160
160
200
200

M

w

3,5
3,5

3,5
3,5
3,5
3,5

M8
M8
M8
M8

M8
M8
M10
M10

A DA A DN

EE A R

SW
45°
45°
45°
45°

SW
45°
45°
45°
45°
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6. Ersatzteile

Position Anzahl Teil Name Beschreibung
1 1 Tragdse
2 6 U-Scheibe Lagerdeckel
3 4 U-Scheibe Lifterhaube
4 1 Lifterhaube
5 2 Wellendichtring
6 4 Federring Lifterhaube
7 8 U-Scheibe Lagerschild
8 1 Passfeder
9 1 Klemmkasten Rahmen
10 1 Klemmkasten Dichtung
11 1 Stator B3
12 6 Sechskant Schraube Lagerdeckel
13 1 Welle
14 2 Sicherungsring Kugellager
15 1 N-Lagerdeckel innen
16 4 Sechskant Schraube Lufterhaube
17 1 Kabelverschraubung
18 1 D-Lagerdeckel innen
19 1 D-Lagerschild B3
20 1 Blindstopfen Kabelverschraubung
21 1 Statorpaket
22 1 Lufter
23 8 Sechskant Schraube Lagerschild
24 1 N-Lagerdeckel aulden
25 3 Briicke Klemmbrett
26 1 D-Lagerdeckel aufden
27 1 Sicherungsring Lifter
28 1 Klemmkasten Deckel
29 2 Kugellager
30 8 Federring Lagerschild
31 1 Klemmbrett
32 1 Lauferpaket
33 18 U-Scheibe Klemmbrett
34 4 Sechskant Schraube Klemmkasten
35 4 Sechskant Schraube Klemmkastendeckel
36 2 Innensechskant Schraube Klemmbrett
37 12 Mutter M6 Klemmbrett
38 1 Axialfeder 120x104
39 1 D-Lagerschild B5S
40 1 Stator BS
41 1 N-Lagerschild

Seite 58 KDG KN 8070.1910




Drehstrom-Asynchronmotoren Reihe KDG

Seite 59

g3 Kuenie
ANTRIEBSSYSTEME

KDG

KN 8070.1910




A% Kuene

ANTRIEBSSYSTEME

Drehstrom-Asynchronmotoren Reihe KDG

Seite 60

KDG

KN 8070.1910




Drehstrom-Asynchronmotoren Reihe KDG

A3 Kuenie

ANTRIEBSSYSTEME

7. Das KUENLE Lieferprogramm

Drehstrom-Asynchron-Motoren BaugréfRe 56 — 600
Drehstrom-Schleifringlaufermotoren BaugrofRe 132 — 600
Reluktanzmotoren Baugrofe 63 — 112
Einphasen-Wechselstrommotoren Baugrofie 56 - 90
Hochspannungsmotoren 185 - 1600 kW
Regelmotoren 20 - 2800 Nm
Modifikationen:

Ful3- und Flanschausfiihrung
polumschaltbar, spannungsumschaltbar
aufgebaute Schalter

0,09 - 630 kW
4,0 - 500 kW
bis 6,0 kW
bis 2,2 kW

Explosionsschutz in den Schutzarten EEx e, EEx d, Ex nA, flir Zone 21 und Zone 22

Ausfuhrung mit thermischem Wicklungsschutz
fremdbellftete Ausfihrungen fir Frequenzumrichterbetrieb,
auch Vectorregelung

erhdhte Schutzarten bis IP 66

Bremsmotoren

Ausfiuhrung nach auslandischen Vorschriften und Normen
Schiffsausflihrungen

weitere Sonderausflihrungen auf Anfrage

Generatoren
Asynchron-Generatoren 0,75 - 800 kVA
Synchron-Generatoren 50 - 2000 kVA

Getriebemotoren
Stirnrad-Getriebemotoren
Schnecken-Getriebemotoren
Stirnrad-Schneckengetriebemotoren
Flach-Getriebemotoren
Kegelrad-Flachgetriebemotoren
Regelgetriebemotoren

Frequenzumrichter fir Drehstrom-Asynchronmotoren
Kompaktantriebe

Sanftanlaufgerate fliir Drehstrom-Asynchronmotoren

Elektrowerkzeuge

2 - 16-polig
2 - 8-polig

0,25 - 400 kW
0,25 - 22 kW
6,0 - 630 kW
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